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OPTIDRIVE P2 - SZYBKI START

Podlaczenie zasilania AC

Napiecie zasilajace

jednostki tréjfazowe: podtaczy¢ L1 L2 L3, PE 200-240V+/-10%
jednostki jednofazowe: podiagczyc¢ L1, L2, PE 380-380V+/-10%

Fuses ar MLCB

( Bezpieczniki lub wylaczniki nadpradowe MCB

.

Sprawdz informacje o wartos$ciach znamionowych na stronie 42,
rozdzial 10.3

Tabliczka znamionowa / Karta nomocv

Wvswietlacz ]

Obstuge Klawiaturv mozna znalez¢ na stronie 16. rozdziat 5

ZaciskKi sterujace
Konfiguracja w oparciu o ustawienia fabryczne parametréw

1 13 1|2 51 6|7
]
—|—-“"E|— Uruchomienie -

i 1 Zatrzymanie

bt Zamkna¢ styk w
Ograniczenie momentu celu uruchomienia Potencjometr
wylaczone (STO) Potaczy¢ (zezwolenia), regulacji
zaciski jak pokazano, przez otworzy¢ w celu predkosci 10K

styki wytaczenia awaryjnego zatrzymania

Kable silnika
. Do prawidtowego doboru kabla, patrz dane techniczne na stronie 42,
rozdziat 10.

. Nalezy przestrzega¢ maksymalnej dopuszczalnej dtugosci kabla
silnikowego. Dla dtugosci kabla silnikowego > 50 m zalecane jest
uzycie filtra wyjsciowego.

. Uzyj kabla ekranowanego.

Podlaczenie silnika

Sprawdz potaczenie uzwojen silnika: gwiazda / tréjkat.

Wprowadz dane z tabliczki znamionowej silnika do parametréw napedu w
nastepujacy sposob:

. Napiecie znamionowe silnika: P1-07,

. Prad znamionowy silnika: P1-08,

. Czestotliwo$¢ znamionowa silnika: P1-09,

. Znamionowa predko$¢ obrotowa silnika (opcjonalnie): P1-10
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Sprawdz potaczenie uzwojen silnika: gwiazda /
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silnika do parametréw napedu w nastepujacy
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. Znamionowa predko$¢ obrotowa silnika
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Deklaracja zgodnos$ci

Invertek Drives Ltd o$wiadcza, ze gama produktoéw Optidrive ODP-2 jest zgodna z odpowiednimi przepisami bezpieczenstwa
Dyrektywy niskonapigciowej LVD 2006/95/WE i Dyrektywy kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC 2004/108/WE oraz
zostata zaprojektowana i wyprodukowana zgodnie z nastepujacymi normami europejskimi:

EN 61800-5-1: 2003 Elektryczne uktady napedowe mocy o regulowanej predkosci -- Cz¢$¢ 5-1: Wymagania
bezpieczenstwa - elektryczne, cieplne i energetyczne

EN 61800-3 2nd Ed: 2004 Elektryczne uktady napedowe mocy o regulowanej predkosci -- Czg$¢ 3: Wymagania
dotyczace EMC i specjalne metody badan

EN 55011: 2007 Przemystowe, naukowe i medyczne urzadzenia o czg¢stotliwosci radiowej --
Charakterystyki zaburzen elektromagnetycznych -- Dopuszczalne poziomy i metody
pomiar6w

EN60529: 1992 Specyfikacje dla stopni ochrony zapewnianych przez obudowy

Kompatybilno$é energetyczna

Wszystkie Optidrives sg zaprojektowane z uwzglednieniem wysokich standardow EMC. Wszystkie wersje przystosowane do
zasilania jednofazowego 230 V oraz trojfazowego 400 V i przeznaczone do stosowania w Unii Europejskiej sa wyposazone w
wewnetrzny filtr EMC. Zastosowany filtr EMC ma na celu zmniejszenie zaktocen przenoszonych do zrodta zasilania poprzez
kabel zasilajacy dla zapewnienia zgodnosci ze zharmonizowanymi normami europejskimi.
Instalator odpowiada za zapewnienie, ze urzadzenie lub system, z ktorym urzadzenie jest polaczone spetnia wymagania EMC
wiasciwe dla kraju uzytkowania.

W Unii Europejskiej urzadzenia, do ktorych produkt ten zostal dodany musza spelnia¢ wymagania Dyrektywy EMC
2004/108/WE.

Podczas uzywania Optidrive z wewnetrznym lub opcjonalnym filtrem zewngtrznym, zgodno$¢ z nastepujacymi kategoriami
EMC, zdefiniowanymi przez EN61800-3: 2004 moze by¢ osiagnigta:

Kategoria EMC
Typ napedu/zakres
CatC1 CatC2 Cat C3
1 faza, 230 Volt Nie wymaga dodatkowego filtrowania. Stosowac ekranowany kabel silnika

ODP-2-X2XXX-XXAXX

Uzyj filtra zewnetrznego OD- | Nie wymaga dodatkowego filtrowania.
3 fazy, 400 \Volt Input Fx34x

ODP-2-X4XXX-XXAXX Nalezy uzywa¢ ekranowanego kabla silnikowego

Dla kabla silnikowego o dtugosci wigkszej niz 100 m, filtr wyjsciowy dv/dt musi by¢
zastosowany, zapoznaj si¢ z Katalogiem Napedow Invertek dla poznania szczegotow

Uwagal Wektorowe tryby pracy: Momentu oraz Predkosci moga nie dziata¢ poprawnie z dhugimi
kablami silnikowymi oraz filtrami wyjsciowymi. Zalecane jest dziatanie tylko w trybie V/F dla
dtugosci kabli przekraczajacej 50 metrow.

Wszelkie prawa zastrzezone. Zadna cze$é niniejszego podrecznika nie moze by¢ powielana lub przekazywana w jakiejkolwiek
formie i w jakikolwiek sposob, elektrycznie lub mechanicznie, wigczajagc kopiowanie, nagrywanie lub przy wykorzystaniu
nos$nikow informacji lub systemu wyszukiwania informacji bez pisemnej zgody wydawcy.

Prawa autorskie Invertek Drives Ltd © 2011

Wszystkie urzadzenia Invertek Optidrive P2 posiadaja 2 letnig gwarancje¢ na wady fabryczne, od daty produkcji. Producent nie
ponosi odpowiedzialno$ci za ewentualne szkody powstate podczas lub w wyniku transportu, odbioru dostawy, instalacji i
uruchomienia. Producent réwniez nie ponosi odpowiedzialno$ci za szkody lub konsekwencje wynikajace z niewlasciwego
montazu, zaniedbania lub niewlasciwego ustawienia parametrow pracy napedu, nieodpowiedniego dopasowywania napedu do
silnika, niewtasciwej instalacji, niedopuszczalnego zapylenia, wilgoci, substancji zrgcych, nadmiernych drgan lub temperatury
otoczenia wykraczajacych poza specyfikacje.

Lokalny dystrybutor moze zaoferowaé inne warunki wedtug wlasnego uznania, we wszystkich sprawach dotyczacych gwarancji,
nalezy skontaktowac si¢ w pierwszej kolejnosci z lokalnym dystrybutorem.
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Zawarto$¢ niniejszej instrukcji obstugi uwaza si¢ za prawidlowa w momencie drukowania. Zaangazowany w polityke ciaglego
doskonalenia, producent zastrzega sobie prawo do zmiany specyfikacji produktu lub jego wydajnosci lub zawartosci podrecznika
bez uprzedzenia.

Ten Podrecznik Uzytkownika jest przeznaczony do uzytku z wersja 1.00 Oprogramowania.
Podrecznik Uzytkownika 1.01
Invertek Drives Ltd przyjmuje polityke ciaglego doskonalenia i doktada wszelkich staran, aby zapewni¢ doktadnych i aktualnych

informacji. Informacje zawarte w niniejszej instrukcji powinny by¢ wykorzystywane tylko do celow informacyjnych i nie
stanowig cz¢$ci zadnej umowy.
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1. Wprowadzenie

1.1. Wazne informacje dotyczace bezpieczenstwa
Przeczytaj wazne informacje dotyczace bezpieczenstwa zamieszczone ponizej oraz wszystkie ostrzezenia i uwagi zawarte w

instrukcji.

A

Niebezpieczenstwo: Oznacza ryzyko porazenia Niebezpieczenstwo: Oznacza potencjalnie
pradem, ktore moze zakonczy¢ si¢ uszkodzeniem niebezpieczng sytuacj¢, inng niz elektryczna,
sprzgtu, oraz moze spowodowaé obrazenia lub ktérej nie uniknigcie moze spowodowaé
$mierc. uszkodzenia materialne.

Vi

Naped umozliwiajgcy zmiany predkosci obrotowej (Optidrive) jest przeznaczony do profesjonalnej wspotpracy z
urzadzeniem lub systemem, jako cze$¢ instalacji. Jesli zostanie zainstalowany nieprawidtowo moze spowodowaé
zagrozenie bezpieczenstwa. Optidrive wykorzystuje wysokie wartoéci napiec i pradow, o niesie ze sobg WysoKi
poziom magazynowanej energii elektrycznej, stuzy do sterowania urzagdzeniami mechanicznymi, ktére moga
powodowac obrazenia. Szczegdlng uwage nalezy zwrécié przy projektowaniu systemow i instalacji elektrycznych,
aby unikna¢ zagrozen, zarbwno w normalnej pracy jak i w przypadku awarii sprzetu. Tylko wykwalifikowani
elektrycy moga instalowac i utrzymywacé ten produkt.

Projekt systemu, instalacja, uruchomienie i konserwacja moga by¢ wykonywane tylko przez doswiadczony
personel, ktory przeszedt odpowiednie przeszkolenie. Instalatorzy musza doktadnie przeczyta¢ informacje
dotyczace bezpieczenstwa oraz instrukcje w niniejszym podreczniku, a nastepnie wszystkie informacje dotyczace
transportu, przechowywania, instalacji i korzystania z Optidrive, w tym okres$lone ograniczenia $srodowiskowe.

Nie wolno wykonywaé zadnych testow tukiem elektrycznym lub prob napigciowych na Optidrive. Wszelkie
wymagane pomiary elektryczne powinny by¢ prowadzone z Optidrive odtaczonym od zrodta zasilania
elektrycznego.

Niebezpieczenstwo porazenia pradem!

Odlacz i odizoluj Optidrive przed przystapieniem do pracy nad nim. Wysokie napigcie wystepuje na zaciskach i
wewnatrz nap¢du do 10 minut po odtaczeniu zasilania elektrycznego. Zawsze upewnij si¢, korzystajac z
odpowiedniego multimetru, Ze napigcie nie wystgpuje na zadnym z zaciskow napgdu - dopiero wtedy mozna
bezpiecznie przystapi¢ do prac serwisowych.

Jesli naped byt zasilany ze ztacza sktadajacego si¢ z wtyczki i gniazdka, nie roztaczaj ich przed uptywem 10 minut
od wylaczenia zasilania.

Zapewnij prawidlowe uziemienie. Kabel uziemienia musi by¢ wystarczajacy do odprowadzenia maksymalnych
pradow zwarciowych zrodta, ktore normalnie bgdg ograniczone przez bezpieczniki lub wytaczniki nadpradowe.

Nie wolno prowadzi¢ zadnych prac przy kablach sterujacych napedu, podczas gdy napigcie zasilajace jest
podtaczone do napedu lub do zewngtrznych obwodow sterowania.

W Unii Europejskiej wszystkie maszyny, w ktorych ten produkt jest uzywany musza by¢ zgodne z dyrektywa
98/37/WE Bezpieczenstwo maszyn. W szczegdlnosci producent jest odpowiedzialny za stosowanie glownego
wylacznika i zapewnienie by sprzet elektryczny spetnit wymogi EN60204-1.

Poziom integralnosci oferowany przez sterujace funkcje wejsciowe Optidrive (z wytaczeniem 'Bezpieczny Moment
Wolne Wejscie ") - na przyktad stop / start, do przodu / do tytu i predkos¢ maksymalna, nie jest wystarczajacy do
zastosowan W aplikacjach kluczowych dla bezpieczenstwa bez niezaleznych kanatéw ochrony. Wszystkie
aplikacje, w ktorych wadliwe dziatanie moze spowodowa¢ obrazenia lub utrate zycia muszg podlega¢ ocenie
ryzyka a w razie potrzeby dodatkowa ochrona musi by¢ zapewniona.

Podtaczony do napgdu silnik moze ruszy¢ przy podtaczeniu zasilania jezeli na wejsciu zezwolenia wystepuje
sygnat.

Funkcja zatrzymania nie usuwa potencjalnie $miertelnego wysokiego napigcia. Odlacz naped i odczekaj 10 minut
przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac. Nigdy nie prowadz zadnych prac przy napedzie, silniku lub kablach
silnika podczas gdy napigcie zasilajace jest podtaczone do napedu.

Optidrive moze by¢ zaprogramowany do pracy silnika elektrycznego przy predkosciach powyzej lub ponizej
predkosci osiaganych podczas podtaczenia silnika bezposrednio do sieci zasilajacej. Nalezy uzyska¢ potwierdzenie
od producentdw silnikow i napgdzanych maszyn 0 przydatnosci do pracy poza zamierzonym zakresem predkosci
podczas uruchomiania maszyny.

Nie nalezy aktywowa¢ funkcji automatycznego kasowania btedow w zadnym z systemow, jezeli moze to
spowodowa¢ potencjalnie niebezpieczna sytuacje.

Optidrive ODP-2 ma stopien ochrony przed penetracja czynnikow zewnetrznych IP 20 lub IP55 w zaleznoéci od
modelu. Jednostki ze stopniem ochrony IP20 muszg by¢ instalowane w odpowiedniej obudowie.

Napedy Optidrive sa przeznaczone tylko do uzytku w pomieszczeniach zamknigtych.

Podczas montowania napgedu upewnij si¢, ze zapewnione jest odpowiednie chtodzenie. Nie wykonuj operacji
wiercenia z nap¢dem na miejscu montazu, pyt i widry powstajace podczas wiercenia moga doprowadzi¢ do
uszkodzenia napedu.

Nalezy zapobiega¢ dostania si¢ do wngtrza napedu ciat obcych przewodzacych lub tatwopalnych. Latwopalny
material nie powinien by¢ umieszczany blisko napedu.

Wilgotnos$¢ wzgledna musi by¢ mniejsza niz 95% (bez kondensacji).

Upewnij si¢, ze napigcie zasilajace, czestotliwos$¢ i liczba faz (jedna lub trzy fazy) odpowiada znamionowym
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parametrom napg¢du Optidrive.

Nigdy nie podiaczaé zasilania sieciowego do zaciskow wyjsciowych U, V, W.

Nie instaluj zadnego rodzaju automatycznego roztacznika pomigedzy napgdem a silnikiem.

Tam, gdzie okablowanie sterownicze jest blisko okablowania zasilajgcego, nalezy zachowa¢ minimalng odleglo$ci
100 mm i zapewni¢ krzyzowanie si¢ kabli pod katem 90 stopni.

Upewnij sie, ze wszystkie zacisk sa dokrgcone z uzyciem odpowiedniego momentu obrotowego.

Nie probuj przeprowadza¢ samodzielnie naprawy napedu Optidrive. W przypadku podejrzenia usterki lub awarii,
skontaktuj si¢ z lokalnym dystrybutorem nap¢déw Invertek w celu dalszej pomocy.

2. Informacje ogolne i wskazniki

2.1. Numery modeli napedéw IP-20

200-240V £10% - 1 faza wejscia

numer modelu kW KW numer modelu HP HP Output Frame
z filtrem z filtrem Current (A) Size
ODP-2-22075-1KF42 0.75 ODP-2-22010-1HF42 1 4.3 2
ODP-2-22150-1KF42 15 ODP-2-22020-1HF42 2 7 2
ODP-2-22220-1KF42 2.2 ODP-2-22030-1HF42 3 10.5 2
200-240V £10% - 3 faza wejscia
numer modelu kW kw Numer modelu HP HP Output Frame
z filtrem z filtrem Current (A) Size
ODP-2-22075-3KF42 0.75 ODP-2-12010-3HF42 1 4.3 2
ODP-2-22150-3KF42 15 ODP-2-22020-3HF42 2 7 2
ODP-2-22220-3KF42 2.2 ODP-2-22030-3HF42 3 10.5 2
ODP-2-32040-3KF42 4.0 ODP-2-32050-3HF42 5 18 3
380-480V £10% - 3 fazy wejscia
numer modelu kKW KW Numer modelu HP HP Output Frame
z filtrem z filtrem Current (A) Size
ODP-2-24075-3KF42 0.75 ODP-2-24010-3HF42 1 2.2 2
ODP-2-24150-3KF42 15 ODP-2-24020-3HF42 2 4.1 2
ODP-2-24220-3KF42 2.2 ODP-2-24030-3HF42 3 5.8 2
ODP-2-24400-3KF42 4 ODP-2-24050-3HF42 5 9.5 2
ODP-2-34055-3KF42 5.5 ODP-2-34075-3HF42 7.5 14 3
ODP-2-34075-3KF42 7.5 ODP-2-34100-3HF42 10 18 3
ODP-2-34110-3KF42 11 ODP-2-34150-3HF42 15 24 3
2.2. Numery modeli napedéw IP-55
200-240V £10% - 3 fazY wejscia
numer modelu kW KW numer modelu HP HP Output Frame
z filtrem z filtrem Current (A) Size
ODP-2-42055-3KF4N 5.5 ODP-2-32075-3HF4N 7.5 25 4
ODP-2-42075-3KF4N 7.5 ODP-2-42100-3HF4N 10 39 4
ODP-2-42110-3KF4N 1 ODP-2-42150-3HF4N 15 46 4
ODP-2-52150-3KF4N 15 ODP-2-52020-3HF4N 20 61 5
ODP-2-52185-3KF4N 18.5 ODP-2-52025-3HF4N 25 72 5
ODP-2-62022-3KF4N 22 ODP-2-62030-3HF4N 30 90 6
ODP-2-62030-3KF4N 30 ODP-2-62040-3HF4N 40 110 6
ODP-2-62037-3KF4N 37 ODP-2-62050-3HF4N 50 150 6
ODP-2-62045-3KF4N 45 ODP-2-62060-3HF4N 60 180 6
ODP-72055-3KF4N 55 ODP-2-72075-3HF4N 75 202 7
ODP-2-72075-3KF4N 75 ODP-2-72100-3HF4N 100 240 7
ODP-2-72090-3KF4N 90 ODP-2-72120-4HF4N 120 300 7

200-240V £10% - 3 faza wejscia
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numer modelu kW kw Numer modelu HP HP Output Frame
z filtrem z filtrem Current (A) Size
ODP-2-44110-3KF4N 11 ODP-2-44150-3HF4N 15 25 4
ODP-2-44150-3KF4N 15 ODP-2-44200-3HF4N 20 30 4
ODP-2-44185-3KF4N 18.5 ODP-2-44250-3HF4N 25 39 4
ODP-2-44220-3KF4N 22 ODP-2-44300-3HF4N 30 46 4
ODP-2-54300-3KF4N 30 ODP-2-54040-3HF4N 40 61 5
ODP-2-54370-3KF4N 37 ODP-2-54050-3HF4N 50 72 5
ODP-2-64045-3KF4N 45 ODP-2-64060-3HF4N 60 90 6
ODP-2-64055-3KF4N 55 ODP-2-64075-3HF4N 75 110 6
ODP-2-64075-3KF4N 75 ODP-2-64100-3HF4N 100 150 6
ODP-2-64090-3KF4N 90 ODP-2-64150-3HF4N 150 180 6
ODP-2-74110-3KF4N 110 ODP-2-74160-3HF4N 160 202 7
ODP-2-74132-3KF4N 132 ODP-2-74200-3HF4N 200 240 7
ODP-2-74160-3KF4N 160 ODP-2-74250-3HF4N 250 300 7

Instalacja mechaniczna

3.1. Informacje ogdlne

e  Montuj nap¢dy Optidrive na ptaskiej, pionowej, ognioodpornej, wolnej od wibracji ptycie montazowej w uzywajac
otworéw montazowych. w odpowiedniej obudowie (zgodnie z normg EN60529 — jezeli specyficzne zabezpieczenie

wlotow jest potrzebne)

Optidrive musi by¢ zainstalowany tylko w Srodowisku o stopniu zanieczyszczenia 1 lub 2.
Optidrive nie nalezy montowa¢ blisko tatwopalnych materiatow.

Nalezy zapewni¢ by minimalne szczeliny wentylacyjne, wyszczegolnione w pkt. 3.6 i 3.7 pozostaty wolne.
Upewnij si¢, ze temperatura otoczenia nie przekracza dopuszczalnych wartosci granicznych podanych w pkt. 11.1.

e Aby spelni¢ wymagania zgodnie z punktem 11.2 dotyczace odpowiedniego chtodzenia napedu Optidrive, nalezy
zapewni¢ prace w €zystym powietrzu, wolnym od wilgoci i zanieczyszczen.

3.2. Przed rozpoczeciem instalcji

e  Ostroznie rozpakuj Optidrive i sprawdz, czy nie posiada jakichkolwiek oznak uszkodzenia. Poinformuj niezwlocznie
nadawece, jezeli takie istnieja.
e  Sprawdz tabliczke znamionowa napedu, aby upewnic si¢ iz jest to odpowiedni typ i moc spetnia wymagania aplikacji.

Zanim urzadzenie zostanie uzyte, nalezy przechowywaé je w opakowaniu. Miejsce przechowywania musi by¢ czyste
i suche, o temperaturze otoczenia w zakresie od —40 °C do +60 °C.

3.3. Instalacja zgodna z wymogami UL
Zwr6¢ uwage na nastepujace informacje dotyczace instalacji zgodnej z wymogami UL:

Naped moze pracowaé zakresie temperatur otoczenia wskazanych w pkt. 10.1.

Dla jednostek P20 do instalacji wymagane jest Srodowisko o stopniu zanieczyszczenia 1.

Dla jednostek IP55 instalacja w srodowisko o stopniu zanieczyszczenia 2 jest dopuszczalna.

Zawarte w wykazie UL pierscieniowe zaciski / koncowki musza by¢ uzyte do wszystkich potaczen paskowych i
uziemiajacych.

Stosowaé¢ wylacznie kable miedziane, ktére odporne sa na oddziatywanie temperatur do 75 °C.
Dopuszczalne momenty dociagajace dla zaciskow mocy urzadzenia wynosza:

- BG1,2&3s =1Nm
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3.4. Instalacja mechaniczna- wymiary i montaz — 1P20
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Rozmiar A B C D E F J
obudowy
2 221 8.70 207 | 815 | 137 | 539 | 209 | 823 | 53 | 0.21 | 185 | 591 | 112 | 4.29 63 | 248 | 55 | 022 | 10 | 0.39
3 261 | 10.28 | 246 | 9.69 - - 247 | 9.72 6 0.24 | 205 | 6.89 | 131 | 5.16 80 | 315 | 55 | 022 | 10 | 0.39

Control Terminal Torque Setting:

Power Terminal Torque Setting:

dla wszystkich rozmiaréw obudowy: 0.8 Nm (7 1b-in)

dla wszystkich rozmiaréw obudowy: 1 Nm (8.85 Ib-in)
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3.5. Instalacja mechaniczna- wymiary i montaz — P55

O - <L f
Q o
a =2
T I - m_ T -' /_— -
-— & - G E
~ -] B - e
F O
=il -
Rozmiar A B © D E F G H |
obudowy | mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in
4 440 17.32 | 418 16.46 | 423 16.65 8 0.315 | 240 | 9449 | 171 | 6.732 | 110 | 4331 | 425 | 0.167 | 7.5 0.295
5 540 | 21.26 | 515 | 20.28 | 520 | 20.47 8 0.315 | 270 | 10.63 | 235 | 9.252 | 175 | 6.89 | 425 | 0.167 | 7.5 0.295
6 865 | 34.06 | 830 | 32.68 | 840 | 33.07 | 10 | 0.394 | 330 | 12.99 | 330 | 12.99 | 200 | 7.874 | 55 | 0.217 | 11 0.433
7 1280 | 50.39 | 1245 | 49.02 | 1255 | 49.41 10 0.394 | 360 | 14.17 | 330 | 12.99 | 200 | 7.874 | 55 | 0.217 11 0.433

Control Terminal Torque Settings: dla wszystkich rozmiar6w obudowy: 0.8Nm (7 Ib-in)
Power Terminal Torque Setting: dla rozmiaru obudowy 4: 1.2-15Nm
dla rozmiaru obudowy 5: 25-45Nm
dla rozmiaru obudowy 6 TBC
dla rozmiaru obudowy 7: TBC
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3.6. Wskazowki dotyczace montazu obudowy (IP20)

¢ Instalacja powinna by¢ przeprowadzona w odpowiedniej obudowie, zgodnie z EN60529 lub innymi odpowiednimi
lokalnymi kodeksami lub normami.

e  Obudowy powinny by¢ wykonane z materiatu przewodzacego ciepto.

o Jezeli stosowane sag obudowy wentylowane, wentylacja powinna by¢ powyzej napedu i ponizej napedu, aby zapewnic
dobra cyrkulacj¢ powietrza - patrz wykres ponizej. Powietrze powinno by¢ wprowadzone ponizej napedu i
wyprowadzone powyzej napedu.

e W kazdym miejscu, gdzie warunki tego wymagaja, obudowa musi by¢ zaprojektowana w celu ochrony Optidrive przed
whnikaniem pylu z powietrza, gazow i ptynéw powodujacych korozje, przewodzacych zanieczyszczen (takich jak:
kondensacja, pyt weglowy, czastki metalowe) i sprayow lub strumieniem wody z dowolnego kierunku.

o Wysoka wilgotnos¢, zasolone lub chemiczne §rodowisk zawarto$¢ nalezy uzy¢ Odpowiednio szczelnej (nie
wentylowanej) obudowy nalezy uzywa¢ w $rodowisku o wysokiej wilgotnosci, zasolonym lub chemicznym.

Konstrukcja i uktad obudowy powinny zapewni¢ odpowiednie drogi wentylacyjne i puste przestrzenie aby umozliwi¢ przeptyw
powietrza przez radiator napedu. Invertek rekomenduje nastgpujace wielkosci minimalne dla napedow montowanych w

niewentylowanych metalowych obudowach: -

Rozmiar X Y Z Zalecany
obudowy | powyzej i po obu pomiedzy przeplyw
ponizej stronach powietrza
mm in mm in mm in CFM
(ft3/min)
2 75 | 2.95 50 1.97 46 1.81 11
3 100 | 3.94 | 50 1.97 52 | 2.05 26
Uwaga:
e Wymiary Z zaktada, ze napedy sa montowane obok siebie

bez odstepu.
e Typowe straty ciepta napedu wynosza 3% obciazenia.
e Powyzsze wytyczne sa wylacznie wskazowkami, wlasciwa
temperatura otoczenia napgdu musi by¢ utrzymywana przez
caly czas.

3.7. Wskazowki dotyczace montazu (IP55)

Przed przystapieniem do montazu napedu nalezy upewnic¢ sig, ze wybrana lokalizacja spelnia wymogi §rodowiskowe dla
napedu przedstawione w sekcji 10.1

Naped musi by¢ zamontowana pionowo, na odpowiedniej, ptaskiej powierzchni

Minimalne wolne przestrzenie montazowe jak przedstawiono w ponizszej tabeli muszg by¢ zachowane

Miejsce montazu i wybrane mocowania powinny by¢ wystarczajace, aby utrzymac ciezar napedu.

f Rozmiar X Y
v e obudowy powyzej i ponizej po obu stronach
mm in mm in
4 200 7.87 10 0.39
5 200 7.87 10 0.39
6 200 7.87 10 0.39
I 200 7.87 10 0.39
- i &Y
— " Uwaga:

© o) |© ol e Typowe straty ciepta napedu wynosza w przyblizeniu3%

8 A 2 A obcigzenia.

e el (e ® e Powyzsze wytyczne sa wylacznie wskazowkami,
wilasciwa temperatura otoczenia napedu musi by¢
utrzymywana przez caty czas.

2 2 2 2

e  /\fe

e\ /@
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4. Instalacja elektryczna

4.1. Uziemienie napedu

Niniejsza instrukcja przeznaczona jest jako przewodnik dla wtasciwej instalacji. Firma Invertek Drives Ltd nie
ponosi odpowiedzialnos$ci za zgodno$¢ lub niezgodno$¢ z jakimikolwiek przepisami krajowymi, lokalnymi lub
innymi, prawidlowego montazu napgdu i wspotpracujacego wyposazenia.

Naped Optidrive zawiera kondensatory wysokonapigciowe, ktore musza si¢ roztadowac po odtaczeniu zasilania.
Odtacz i ODIZOLUJ naped Optidrive zanim rozpoczniesz jakakolwiek prace z urzadzeniem. Odczekaj dziesigec
(10) minut az kondensatory roztaduja si¢ do bezpiecznego poziomu napigcia. Nieprzestrzeganie tego zalecenia
moze spowodowac¢ cigzkie uszkodzenie ciata lub utrate zycia.

Jedynie wykwalifikowany personel znajacy budowe i eksploatacj¢ tego sprzgtu i zagrozenia zwigzane z nim moze
zainstalowacé, ustawi¢, obshugiwac i serwisowac to urzadzenie. Przed przystapieniem do pracy z urzadzeniem
nalezy przeczytaé i zrozumie¢ instrukcje¢ obstugi oraz inne stosowne instrukcje. Nieprzestrzeganie tego zalecenia
moze spowodowacé cigzkie uszkodzenie ciala lub utrate zycia.

> PP

4.1.1. Wytyczne dotyczace uziemienia

Przewéd uziemiajacy kazdego napedu powinien by¢ indywidualnie polaczony BEZPOSREDNIO do szyny uziemiajacej obiektu
(za posrednictwem filtru — o ile taki jest zainstalowany). Uziemienie napedow nie powinno tworzy¢ petli, w ktorej znajduja si¢
inne napedy lub urzadzenia. Impedancja petli uziemienia musi spetnia¢ wymagania lokalnych przepiséw bezpieczenstwa. W celu
spelnienia wymogéw UL odno$nie wszystkich potaczen uziemienia, nalezy stosowaé dopuszczone przez norm¢ UL koncowki
kablowe.

Uziemienie zabezpieczajace napedu musi by¢ podlaczone do uziemienia systemu. Impedancja uziemienia musi spetniaé
wymagania krajowe i lokalne przepisy dotyczace bezpieczenstwa i/lub wymagania elektryczne.

4.1.2. Przewod ochronny.
Pole przekroju przewodu PE musi by¢ co najmniej rowne polu przewodu zasilajacego.

4.1.3. Uziemienie zabezpieczajace.

Jest to zabezpieczajace uziemienie napedu wymagane przepisami. Jeden z punktéw tego uziemienia musi by¢ polaczony ze
znajdujaca si¢ obok stala budowlang (dzwigarem, belka), uziemionym pretem lub zaciskiem. Punkty uziemienia musza by¢
zgodne z krajowymi i lokalnymi przepisami dotyczacymi bezpieczenstwa oraz musza by¢ zgodne z wymaganiami elektrycznymi.

4.1.4. Uziemienie silnika.
Uziemienie silnika musi by¢ podtaczone do jednego z zaciskéw napedu Optidrive.

4.1.5. Monitorowanie braku uziemienia

Tak jak w przypadku wszystkich przetwornic, moze istnie¢ uptyw pradu do ziemi. Optidrive jest tak zaprojektowany aby
wytwarza¢ mozliwie jak najmniejszy prad uplywu, spetniajac $wiatowe standardy. Poziom pradu jest zalezny od dlugosci i
rodzaju kabla silnika, efektywnej czestotliwo$ci przetaczania, uzytego polaczenia uziemiajgcego oraz rodzaju zastosowanego
filtra RFI.

Jesli zastosowany bedzie automatyczny wylacznik pradu uptywu (ELCB) nastepujace warunki musza by¢ spetnione:
e Urzadzenie typu B musi by¢ stosowane
o  Urzadzenie musi by¢ odpowiednie do ochrony urzadzen ze sktadowa stata w pradzie uptywu
e Dla kazdego Optidrive nalezy zastosowac indywidualne zabezpieczenie ELCB.

4.1.6. Zakonczenie ekranu (ekran kabla)

Zacisk uziemienia zabezpieczajacego zapewnia punkt uziemienia dla ekranu kabla silnika. Ekran kabla silnika podtaczony do tego
zacisku powinien (zakonczenie napedu) powinie rowniez by¢ podtaczony do korpusu silnika (zakonczenia silnika). Uzyj
zakonczenia ekranu lub zacisku EMI do potaczenie ekranu z zaciskiem bezpiecznego uziemienia.

4.2. Srodki ostroznosci podczas podlaczania

Podigcz Optidrive zgodnie z pkt 4.7 upewniajgc sie, ze polgczenia mechaniczne zaciskow sg prawidlowe.
Generalnie stosowane sg dwa sposoby potaczenia: Gwiazda i Trojkat. Jest bardzo wazne, czy uzwojenia silnika sg wilasciwie
potaczone. Dalsze informacje zawiera schemat w punkcie 4.6.

Zaleca si¢ podiaczenie silnika 4-zylowym przewodem ekranowanym w otulinie PCV, nalezy dobra¢ przewod zgodnie z lokalnymi
przepisami i normami.
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4.3. Podlaczenie zasilania

Dla zasilania 11/230 nalezy podiaczy¢ przewody zasilajace do zaciskow: L1 /L, L2/ N.

Dla zasilania 3f/400 nalezy podtaczy¢ przewody zasilajace do zaciskow L1, L2, L3. Kolejnos¢ faz nie jest istotna.

Zaleca si¢ zastosowanie symetrycznie ekranowanego przewodu dla zapewnienie zgodnos$ci z wymogami CE i normami

typu C EMC.

Wymagany jest staty montaz zgodny z IEC61800-5-1 wraz z urzadzeniem roztaczajagcym zamontowanym migdzy

Optidrive a zrédtem napigcia zasilania.Urzadzenie odiaczajace musi by¢ zgodne z lokalnymi normami bezpieczenstwa.

(np. w Europie, EN60204-1, Bezpieczenistwo maszyn).

Przewody powinny mie¢ wymiary zgodne z lokalnymi przepisami i regulacjami. Wymiary orientacyjne podane sg w

rozdziale 10.4.

Odpowiednie bezpieczniki zapewniajace ochron¢ okablowania zasilajacego powinny by¢ zainstalowane na linii

zasilajacej, zgodnie z danymi zawartymi w 10.4 . Bezpieczniki musza spetnia¢ lokalne normy i regulacje. Ogoélnie,

odpowiednie sg bezpieczniki typu gG (IEC 60269) Iub UL typu T, jednakze w niektorych przypadkach konieczne moga

by¢ bezpieczniki typu aR. Czas zadziatania bezpiecznikow musi by¢ ponizej 0,5 sekundy.

Gdy wymagaja tego lokalne przepisy, odpowiednio dobrane wytaczniki nadpradowe MCB moga by¢ uzyte zamiast

bezpiecznikow, pod warunkiem, ze do ich instalacji jest wystarczajace miejsce.

Jesli od napedu zostato odlaczone zasilanie, nalezy odczekaé co najmniej 30 sekund przed ponownym przytaczeniem

zasilania. Nalezy odczeka¢ co najmniej 5 minut przed zdj¢ciem oston zaciskow lub przytacza.

Maksymalny dopuszczalny prad zwarcia na zaciskach Optidrive wynosi 100kA, jak zdefiniowano w IEC60439-1.

Opcjonalny dtawik wejsciowy jest zalecany do montazu na przewodzie zasilajacym jezeli wystapi ktorakolwiek z

ponizszych sytuacji:

o Impedancja Zrodta zasilania jest niska lub na poziomie btedu / poziom pradu zwarciowego jest wysoki

o Zasilanie jest podatne na spadki lub przerwy

o  Wystepuje niesymetria napigcia (napedy trojfazowe)

o Zasilanie napedu odbywa si¢ za posrednictwem szyny zbiorczej i urzadzenia wyposazonego w szczotki (zwykle
suwnice).

Dlawik wejsciowy jest zalecany we wszystkich pozostatych instalacjach, aby zapewni¢ ochrone napedu przed usterkami

zrddta zasilania. Numery cze$ci sg pokazane w tabeli.

Zasilanie Rozmiar obudowy | AC Input Inductor
230 \olt 2 OD-1L221-IN
1 faza 3 OD-IL321-IN
400 \Volt 2 OD-1L243-IN
3 fazy 3 OD-1L-343-IN

4.4. Praca napedu trojfazowego ze zrodla jednofazowego
Specjalna funkcja Optidrive P2 pozwala aby napedy trdjfazowe mogly pracowac przy zasilaniu ze zrodta jednofazowego z
wydajnoscia do 50% wydajnosci nominalne;.

Na przyktad, Model ODP-2-64450-3KA4N moze pracowa¢ na jednej fazie, 380 - 480 V, przy maksymalnym pradzie wyjsciowym
ograniczonym do 45 Amperow. Zasilanie powinno zosta¢ podtaczone do zaciskow L1 i L2 napedu.

4.5. Polaczenie napedu i silnika

Silnik powinien by¢ podtaczony do zaciskéw U, V, i W Optidrive z wykorzystaniem odpowiedniego 3- lub 4-zytlowego
przewodu. W przypadku zastosowania przewodu 3-zytowego z ekranem wykorzystywanym jako przewod uziemiajacy,
ekran musi mie¢ przekroj co najmniej rowny przekrojowi przewodow fazowych oraz byé wykonany z tego samego
materiatu. W przypadku zastosowania przewodu 4-zytowego, przewdd uziemiajacy musi mie¢ przekroj co najmniej
rowny przekrojowi przewodow fazowych oraz by¢ wykonany z tego samego materiatu.

Uziemienie silnika musi by¢ podtaczone do jednego z zaciskow uziemiajacych Optidrive.

Zgodnos¢ z europejska dyrektywa EMC wymaga zastosowania wlasciwego, ekranowanego kabla. Stosowany przewod
powinien by¢ ekranowany w sposob zgodny z europejska dyrektywa EMC. Jako wymagania minimalne zaleca si¢ kabel
z ekranem plecionym lub skrecanym obejmujacym co najmniej 85% powierzchni kabla, posiadajacy niskg impedancje
dla sygnalow o wysokiej czestotliwosci. Montaz przewodéw w odpowiednich rurkach stalowych lub miedzianych jest
rowniez akceptowalny.

Ekran kabla powinien zosta¢ zakonczony za pomocg zaciskow zgodnych z EMC umozliwiajac podiaczenie do korpusu
silnika poprzez mozliwie najwigksza powierzchnie.

Gdy napedy sa zamontowane w stalowej obudowie z panelem sterujacym, ekran kabla powinien by¢ podtaczony
bezposrednio do panelu sterujacego za pomoca zaciskéw zgodnych z EMC jak najblizej napgdu.

Dla napedow o IP55, nalezy podtaczy¢ ekran kabla silnika z wewnetrznym zaciskiem uziemienia.
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4.6. Laczenie zaciskow silnika
Silniki uniwersalne przystosowane sg do pracy z dwoma warto$ciami napigcia. Jest to wskazane na tabliczce znamionowej silnika.

Wybor wartosci napigcia pracy silnika jest dokonywany poprzez potaczenie uzwojen silnika w Gwiazde lub w Trojkat. Potgczenie
w Gwiazdg zawsze daje wigksze wartosci znamionowe napi¢¢ w poréwnaniu z potaczeniem w Trojkat.

Incoming Supply Voltage

Motor Nameplate Voltages

Connections

STAR
u

DELTA A
230/400
230 (o] (o] (o]
Delta - - -
@ @ ([ )
400 400/690
u \i w
400 230/400 Star

<Em @ >
s-‘*@

4.7. Okablowanie zaciskow sterowania
o Wszystkie przewody przeznaczone do sygnatéw analogowych powinny by¢ odpowiednio ekranowane. Zaleca si¢

stosowanie skretki.

e Przewody zasilajace oraz przewody sterownicze powinny by¢ prowadzone osobno, w miar¢ mozliwosci, nie moga by¢

prowadzone réwnolegle.

e Sygnaly o r6znych poziomach napig¢ np. 24 VDC i 110 V AC, nie powinny by¢ prowadzone w tym samym kablu.
e  Maksymalny moment stosowany do dokrecania zaciskow sterowania wynosi 0.5 Nm.

4.8. Schemat podlaczenia zaciskow sterujacych

Schemat podlaczenia zaciskéw sterujacych

+24 V zasilanie
obwodu sterowania lub
zewngtrzne zrodto
zasilania 24 V

« Uruchomienie/
Zezwolenie

* Do przodu / do tylu
* Analogowe /

+24V

DIl

Di2

Di3

+10V

All

Ustalanie Predkosci .

Al2

Programowalne .
wejscia analogowe

Zewngtrzny obwod

bezpieczenstwa dla
funkcji Safe Torque
Off

S5TO-

STO+

* Programowalne
wyjscie
przekaznikowe

* Stan napedu

* Programowalne
wyjscie
przekaznikowe

* Naped pracuje

* Programowalne
wyjscie analogowe
* Predkos¢
wyjSciowa

* Prad wyjsciowy
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4.9. Zaciski sterujace

Tasma gléwnego terminala
1 | +24V +24V wejscie / wyjscie wyjscie uzytkownika 100mA
uzytkownika

2 | DIl wejscie 1 cyfrowe 8 -30 VDC

3 | DI2 wejscie 2 cyfrowe 8 -30 VDC

4 | DI3 wejscie 3 cyfrowe 8 -30 VDC

5 | +10V +10V wyjscie uzytkownika 10mA do potencjometru uzytkownika

6 | All wejscie 4 cyfrowe 8 do 30 VDC / analogowe wejscie 1, -10 do +10V, 0/4 do 20
mA lub +24 VVDC cyfrowe

7 | 0V 0V wspolne

8 | A0l wyjscie 1 pierwsze analogowe / cyfrowe wyjscie, 0 do 10V, 4 do 20 mA lub +24
VDC cyfrowe

9 | 0V 0V wspolne

10 | Al2 wejscie 5 cyfrowe 8 do 30 VDC / analogowe wejscie 2, 0 do +10V, 0/4 do 20 mA

11 | AO2 wyjscie 2 analogowe wejscie 2 / cyfrowe wyjscie, 0 do 10V, 4 do 20 mA lub +24
VDC cyfrowe

12 | STO+ Sprzetowe wstrzymanie napedu | "Bezpieczne" 24V wejscie - musi by¢ podtaczone do zewnetrznego
+24V (18 - 30V) DC do zezwolenia dla stopnia mocy

13 | STO- wejscie wstrzymujace 0V V powr6t dla 24V "Bezpieczne" (STO)

Tasma dodatkowego terminala

14 | RL1-C wspolne wyjscie 1 przekaznika | styki przekaznika, 250V AC, 30V DC, 5A

15 | RL1-NO wyjscie 1 NO przekaznika styki przekaznika, 250V AC, 30V DC, 5A

16 | RL1-NC wyjscie 1 NC przekaznika styki przekaznika, 250V AC, 30V DC, 5A

17 | RL2-NO wspolne wyjscie 2 przekaznika | styki przekaznika, 250V AC, 30V DC, 5A

18 | RL2-NC wyjscie 2 NO przekaznika styki przekaznika, 250V AC, 30V DC, 5A

5. Zarzadzanie z klawiatury

Naped jest skonfigurowany a jego dziatanie monitorowane jest za pomoca klawiatury i wyswietlacza.

5.1. Uklad i funkcje klawiatury

NAWIGACJA

jest uzywana do wyswietlania
informacji w czasie rzeczywistym,
dostepu do i wychodzenia z trybu
edycji parametru oraz do
zapami¢tywania zmian parametrow

W GORE

parametru

jest uzywane do zwickszania
predkosci w trybie czasu
rzeczywistego lub zwigkszania
warto$ci parametrow w trybie edycji

W DOL

parametru

jest uzywane do zmniejszania
predkosci w trybie czasu
rzeczywistego lub zmniejszania
warto$ci parametrow w tryb edycji

o~
o
o)
2
(-
=
=
a
O

RESET / STOP

shuzy do zresetowania napedu. Jezeli
uzywany jest tryb klawiatury, stuzy
do zatrzymania napedu

START

wlaczony

W trybie klawiatury, uzywany do
uruchamiania napgdu lub do zmiany
kierunku obrotow jesli tryb
dwukierunkowy klawiatury jest
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5.2. Zmiana parametrow

Procedura \v’;’zflizvzlzgtacz
Uruchom naped 5 t 0 P

Nacisnij i przytrzymaj a przez ponad 2 sekundy

PiI-01

Nacisnij przycisk u

P I-0¢

u n moga by¢ uzywane, aby wybra¢ zadany parametr

Pl-03 etc.

Wybierz zgdany parametr, np. P1-02

P I-0¢c

Nacisnij przycisk °

0.0

Uz u n i przyciski do nastawienia wartos$ci, np. ustawiony na 10

(0.0

Naciénij przycisk °

P I-0¢c

Warto$¢ parametru zostata nastawiona i automatycznie zapisana. Nacisnij °
przez ponad 2 sekundy aby powrécié¢ do trybu pracy

SEoP
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5.3. Zaawansowane operacje skrotow z klawiatury

Funkcja A AT AR Naciénij... Efekt Przyklad
wskazuje...
Wyswietlacz pokazuje P ' - , D
P nast¢pna
X~ XX najwyzsza grupa -
+ parametrow jest weisnil +
wybrana
wyswietlacz pokazuje P E - D ’
Szybki Wybor grupy
parametréw. Uwaga:
Dostep do grupy
parametréw musi byé Wyswietlacz pokazuje PE = E E
dozwolony P1-14 =
101 nastepna
P X~ XX + najnizsza grupa weisnii +
parametréw jest
wybrana

PI-01

wyswietlacz pokazuje

Wybierz najnizszy
parametr z grupy

P}{‘ XX

4

pierwszy parametr
z grupy zostat

Wyswietlacz pokazuje P , = , D

wcisnii u I n

wybrany
wyswietlacz pokazuje P ' - D ’
Podczas edycji P 1-01
Dowolna wartos¢ Wyswietlacz pokazuje S D D
liczbowa Wartosé Y P ! *
Ustaw minimalng (Podczas edycji parametru jest
warto$¢ parametru wartos$ci + ustawiona na

parametru) minimum s +

wcisnil
wyswietlacz pokazuje D .D
Padczas edvcii P1- 10
wyswietlacz pokazuje
o )+ c:
Wysw1et1acz pokazuje
Dowolna wartos¢
Ustawianie liczbowa Poszczegdlne weisnii
poszczeg(?lnych cyfrw (Podcza§ edycji + cyfry parametrow wyswietlacz pokazuje
wartos$ci parametru wartosci moga by¢

parametru) ustawiane - + a

wcisnii

wyswietlacz pokazuje

weisnii B

110

wyswietlacz pokazuje,
itd. ...
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5.4. Wskazania robocze napedu

Wyswietlacz Status
S ': a P Naped jest podiaczony do zasilania ale nie podano sygnatu Zezwolenia lub Uruchomienia
rwa proces autotuningu
Auko-E | TP ng
H x.x Naped pracuje, wyswietlacz pokazuje Podczas gdy naped pracuje, nastepujace ekrany

czgstotliwos$¢ wyjsciowg (Hz)

wyswietlania mogag by¢ wybierane przez krotkie

Naped pracuje, wyswietlacz pokazuje prad

A x.x silnika (A) naciéniceic przycisku G na napedzic. Kazde
P x.x i\:ﬁrﬁe;ki I()K‘X/;U e, wySwietlacz pokazuje moc nacisnigcie przycisku bedzie zmieniato ekran
[ x.x Naped pracuje, wyswietlacz pokazuje jednostki | wySwietlacza na nastepny.
° wybrane przez uzytkownika, patrz parametry
pP2-21iP2-22
E t L= E Y Brak zasilania sieciowego napedu, podtaczone jest tylko zewnetrzne zasilanie 24 V
‘ A ,'l Moc wyjSciowa sprzgtowo wstrzymana, funkcja "Safe Torque Off " aktywowana. Podtgczenia zewngtrzne

sa wymagane na wejsciach STO (zaciski 12 i 13) jak pokazano w sekcji 4.8 Schemat podtaczenia
zaciskow sterujacych

P-dEF

Reset parametrow do ustawien fabrycznych

U-dEF

Reset parametrow do ustawien domys$lnych uzytkownika

Wyswietlane kody bledéw napedu - patrz punkt 11.1

5.5. Resetowanie parametréw do ustawien fabrycznych

Nacis$nij i przytrzymaj przez co
najmniej 2 sekundy przyciski

Na wys$wietlaczu pojawi sie

P-dEF

Naci$nij przycisk

. L. J
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5.6 Sterowanie z zaciskow

Dostarczony naped Optidrive posiada ustawienia fabryczne, co oznacza ze jest gotowy do pracy w trybie sterowania z zaciskow a
wszystkie parametry majg warto$ci domyslne podane w sekcji 6.

5.7

Podtacz falownik do Zrodta zasilania upewniajac si¢, ze napiecie i zabezpieczenia sa whasciwe - patrz sekcja 10.4.
Podtacz silnik do falownika upewniajac sig, ze polaczenie uzwojen silnika (Gwiazda / Trojkat) jest odpowiednie do
zakresu napiecia silnika - patrz sekcja 4.6.

Doprowadz gtowne zasilanie do napedu, nastepnie wprowadz parametry silnika podane na jego tabliczce znamionowej;
P1-07 = napigcie znamionowe silnika, P1-08 = prad znamionowy silnika, P1-09 = czestotliwo$¢ znamionowa silnika.
Podtgcz obwod Sprzetowego Wstrzymania Napedu (STO) w nastepujacy sposob (wigcej szczegdtow - patrz sekcja 4.7)
o Potlacz zacisk 1 z zaciskiem 12 (STO+)

o Potlgcz zacisk 9 z zaciskiem 13 (STO-)

Podlacz przetacznik sterujacy miedzy zaciskami 1 i 2 upewniajac si¢, ze styk jest rozwarty (naped jest nieaktywny).
Podlacz potencjometr (1kQ min 10kQ max) miedzy zaciski 5 i 7 oraz wyj$cie nastawne potencjometru (zestyk $lizgowy)
do zacisku 6.

Po ustawieniu wartosci 0Q na potencjometrze zalacz zasilanie napedu. Na wy$wietlaczu pojawi si¢ STOP.

Zewrzyj styk przetacznika sterujacego (zaciski 11 2). Naped jest od tej chwili uruchomiony a czg¢stotliwos¢ / predkosé sa
regulowane z potencjometru. Wyswietlacz pokazuje predkos¢ zerowa w Hz (H 0.0) dla potencjometru nastawionego na
minimum.

Nastaw potencjometr na maksimum. Silnik rozpedzi si¢ do SOHz (60Hz dla napedow HP) bedacej zadang wartoscia P1-
01, kontrolujac czas liniowego przyspieszenia (rampa) P1-03.

Jezeli potencjometr zostanie nastawiony na minimum, silnik bedzie zwalniat do OHz, bedacej zadang wartoscia predkosci
minimalnej ustawionej w P1-02, kontrolujac czas liniowego zwalniania (rampa) P1-04. Predko$¢ silnika moze zostaé
zmieniona w kazdej chwili przy uzyciu potencjometru.

Krétkie nacis$nigcie przycisku a (Nawigacja) umozliwia wyswietlenie pradu silnika (A).

Nacisnij ponownie przycisk ° aby wyswietli¢ moc silnika.

Nacisnij ponownie przycisk ° aby powrdci¢ do wyswietlania predkosci.

Aby zatrzymac silnik rozewrzyj styk przelacznika sterujacego (zaciski 1 i 2).

Po rozwarciu styku Zezwolenia (enable/disable) silnik rozpoczyna hamowanie. Po zatrzymaniu silnika na wy$§wietlaczu
pojawia si¢ komunikat STOP.

Sterowanie z klawiatury

Aby umozliwi¢ sterowanie Optidrive z klawiatury tylko w jednym kierunku ustaw P1-12 = 1

Podtgcz falownik do Zrédla zasilania upewniajgc sie, ze napiecie i zabezpieczenia sg wlasciwe - patrz sekcja 10.4.
Podlacz silnik do falownika upewniajac si¢, ze potaczenie uzwojen silnika (Gwiazda / Trojkat) jest odpowiednie do
zakresu napiecia silnika - patrz sekcja 4.6.

Doprowadz gtéwne zasilanie do napedu, nastgpnie wprowadz parametry silnika podane na jego tabliczce znamionowej;
P1-07 = napigcie znamionowe silnika, P1-08 = prad znamionowy silnika, P1-09 = czgstotliwos$¢ znamionowa silnika.
Podtacz obwod Sprzetowego Wstrzymania Napedu (STO) w nastgpujacy sposob (wiecej szczegotow - patrz sekcja 4.7)
o Potlacz zacisk 1 z zaciskiem 12 (STO+)

o Potacz zacisk 9 z zaciskiem 13 (STO-)

Podlacz przetacznik sterujacy miedzy zaciskami 1 1 2 upewniajac sie, ze styk jest rozwarty (naped jest nieaktywny).
Uruchom naped przez zwarcie styku przelacznika sterujacego (zaciski 1 i 2). Na wySwietlaczu pojawi si¢ STOP.

Nacisnij przycisk . Na wy$wietlaczu pojawi sie¢ H 0.0.

Nacisnij przycisk u aby zwigkszy¢ predkos¢ obrotowa.

Silnik bedzie obracat si¢ do przodu zwigkszajac predkos¢ dopoki przycisk u jest nacisnigty.

Nacis$nij przycisk n aby zmniejszy¢ predkos¢ obrotowa. Silnik bedzie zmniejszat predko$¢ dopoki przycisk n
jest nacis$nigty. Tempo zwalniania jest ograniczone przez parametr P1-04.
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e Nacisnij przycisk . Silnik bedzie zwalniat ponizej parametru P1-04.
e  Ostatecznie na wy$wietlaczu pojawi si¢ komunikat STOP. Od tego momentu naped jest nieaktywny.

e  Aby ustawi¢ predko$¢ zadang nacisnij przycisk . gdy naped jest zatrzymany. Na wys$wietlaczu pojawi si¢ predkosc

zadana. Uzyj przyciskow u / n zeby ustali¢ warto$¢ predkosci zadanej. Naci$nij przycisk . aby na
wys$wietlaczu ponownie pojawit si¢ komunikat STOP.

Nacisnigcie przycisku . rozpocznie przyspieszanie silnika do predkosci zadane;.
Aby umozliwi¢ sterowanie Optidrive z klawiatury w obu kierunkach ustaw P1-12 = 2
e  Operacje startu stopu i zmiany predkosci sa takie same jak w przypadku ustawienia P1-12 = 1.

e  Nacis$nij przycisk . Na wyswietlaczu pojawi si¢ H 0.0.

e Naci$nij przycisk u aby zwigkszy¢ predkos¢ obrotowa.
o Silnik bedzie obracat si¢ do przodu zwickszajac predkos¢ dopoki przycisk jest nacis$nigty. Przyspieszenie jest
ograniczone przez parametr P1-03. Pre¢dko$¢ maksymalna jest okreslona przez P1-01.

e Aby zmieni¢ kierunek obrotéw silnika naci$nij ponownie przycisk .

5.8. Dzialanie w bezczujnikowym wektorowym trybie sterowania predkos$cig

Optidrive P2 moze by¢ zaprogramowane przez uzytkownika do pracy w bezczujnikowym trybie wektorowym, ktory zapewnia
wigkszg warto§¢ momentu przy niewielkich predkosciach, optymalng regulacj¢ predkosci niezaleznie od obciazenia i doktadng
regulacje momentu obrotowego silnika. W wiekszosci zastosowan, domys$lny tryb napieciowego sterowania wektorowego
zapewnia odpowiednig jako$¢, jednak jesli wymagana jest wektorowe sterowanie bezczujnikowe, stosuje sie nastepujaca

procedurg.

* Dostep do zaawansowanych parametrow jest wlaczany przez ustawienie P1-14 = 101
» Wprowadz dane z tabliczki znamionowej silnika do odpowiednich parametréw w nastgpujacy sposob

0 P1-07 Napigcie znamionowe Silnika

0 P1-08 Prad znamionowy silnika

0 P1-09 Czgstotliwos¢ znamionowa silnika

0 (opcjonalnie) P1-10 Predkos¢ znamionowa silnika (RPM)
0 P4-05 Wspotczynnik mocy silnika

» Wybierz tryb sterowania bezczujnikowy wektorowy ustawiajgc P4-01 =0
» Upewnij sie, ze silnik jest prawidtowo podtaczony do napedu
* Przeprowadzenie strojenia automatycznego (Autotune) silnika poprzez ustawienie P4-02 = 1

/N

Strojenie automatyczne (Autotune) rozpocznie si¢ natychmiast, gdy P4-02 jest ustawiony niezaleznie od stanu
sygnatu zezwolenia (Enable) napedu. Podczas autostrojenia wat silnika moze nieznacznie obrocic sie. Nie jest
konieczne odtaczenia obcigzenia od silnika, jednak uzytkownik powinien wyeliminowac ryzyko powstate w
wyniku mozliwego ruchu watu silnika.

Istotne jest, aby prawidtowe dane silnika byty odpowiednio przypisane do parametrow napedu. Nieprawidtowe
ustawienie parametrow moze spowodowac staba wydajno$¢, a nawet niebezpieczenstwo.
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6. Parametry

6.1. Ustawienia parametrow — przeglad

Zestaw parametréw P2 Optidrive sktada si¢ z 6 grup, jak nastepuje:
Grupa 0 - parametry monitorowania tylko do odczytu

Grupa 1 - Podstawowe parametry konfiguracyjne

Grupa 2 - Parametry rozszerzone

Grupa 3 - Parametry PID

Grupa 4 - Parametry wysokiej jakos$ci sterowania silnikiem

Grupa 5 - Parametry magistrali

Kiedy zostang przywrocone domyslne ustawienia fabryczne, mozliwy jest dostep tylko do grupy 1 Parametréw. W celu
umozliwienia dostgpu do parametrow z wyzszych grup poziomu, P1-14 musi by¢ ustawiony na taka samg warto$¢ jak P2-40
(ustawienie fabryczne = 101). Przy tym ustawieniu grupy parametréw 1 - 5 moga by¢ dostgpne wraz z pierwszymi 38
parametrami grupy 0.

6.2. Parametry grupy 1 - Podstawowe parametry

P1-01

Maksymalna czestotliwo$é / ograniczenie predkosci silnika

Minimum | P1-02 | Maximum | 500.0 | Jednostka [ Hz/Rpm | Default | 50.0 (60.0)

Maksymalna czgstotliwos¢ wyjsciowa lub ograniczenie predkosci silnika - Hz lub obr/min. Jezeli P1-10> 0,
warto$¢ wpisana / wySwietlana jest w obr/min

P1-02

Maksymalna czestotliwos¢ / ograniczenie predkosci silnika

Minimum | 0.0 | Maximum | P1-01 | Jednostka | Hz/Rpm | Default | 0.0

Minimalne ograniczenie predkosci - Hz lub obr/min. Jezeli P1-10> 0, warto$¢ wpisana / wy$wietlana jest w
obr/min

P1-03

Czas przyspieszenia

Minimum | 0.0 | Maximum | 6000 | Jednostka | Sekundy | Default | 5.0

Czas przyspieszania od 0 do predkosci bazowej (P-1-09) w sekundach.

P1-04

Czas zwalniania

Minimum | 0.0 | Maximum | 600.0 | Jednostka | Sekundy | Default | 5.0

Czas zwalniania od predkosci bazowej P1-09) do zatrzymania w sekundach. Ustawienie warto$ci 0 aktywuje
najkrotszy czas zwalniania.

P1-05

Zatrzymanie po rampie

Minimum | 0 | Maximum | 1 | Jednostka | - | Default | 0

Zatrzymanie po rampie. Kiedy sygnat zezwolenia (Enable) zostanie zdj¢ty, wyjscie napedu natychmiast
przechodzi w stan nieaktywny, predkos¢ napgdu maleje liniowo do zatrzymania w tempie kontrolowanym przez
P1-04 jak opisano powyzej. W tym trybie, tranzystor hamowania napedu (jesli posiada) jest wytaczony.

1: Zatrzymanie z wybiegiem. Kiedy sygnat zezwolenia (Enable) zostanie zdjety, wyjscie napedu natychmiast
przechodzi w stan nieaktywny, a silnik bedzie zwalniat az do zatrzymania. Jezeli wat moze nadal obracaé
obcigzeniem z powodu inercji, a naped ma mozliwo$¢ ponownego wiaczenia podczas gdy silnik jest jeszcze w
ruchu, funkcja lotnego startu (P2-26) powinna by¢ wiaczona. W tym trybie, tranzystor hamowania napedu (jesli
posiada) jest wylaczony.

2: Zatrzymanie po rampie. Kiedy sygnat zezwolenia (Enable) zostanie zdjety, wyj$cie napedu natychmiast
przechodzi w stan nieaktywny, predko$¢ napedu maleje liniowo do zatrzymania w tempie kontrolowanym przez
P1-04 jak opisano powyzej. W tym trybie, tranzystor hamowania jest aktywny.

3: Zatrzymanie z wybiegiem. Kiedy sygnatl zezwolenia (Enable) zostanie zdjety, wyj$cie napedu natychmiast
przechodzi w stan nieaktywny, a silnik bedzie zwalniat az do zatrzymania. Jezeli wal moze nadal obracac
obcigzeniem z powodu inercji, a napgd ma mozliwo$¢ ponownego wiaczenia podczas gdy silnik jest jeszcze w
ruchu, funkcja lotnego startu (P2-26) powinna by¢ wiaczona. Tranzystor hamowania napgdu jest wlaczony w tym
trybie, jednak bgdzie aktywowany tylko w przypadku gdy bedzie tego wymagata zmiana wartosci zadanej
czestotliwosci napedu, nie bedzie aktywowany w momencie zatrzymania.

P1-06

Optymalizator Energii

Minimum | 0 | Maximum | 1 | Jednostka | - | Default | 0

Aktywne tylko gdy tryb rozszerzony sterowania V / F silnikiem (P4-01 = 2) jest wybrany.

0: Wylaczone

1: Wlaczone. Jezeli wlaczone Optymalizator Energii redukuje calkowita energi¢ zuzywana przez naped i silnik
podczas pracy ze stala predkoscia i niewielkim obciazeniem. Napigcie wyjsciowe podawane na silnik jest
ograniczone. Optymalizator Energii przeznaczony jest do zastosowan, w ktorych naped moze pracowaé w

pewnych przedziatach czasu ze stalg predkos$cia i niewielkim obcigzeniem silnika, zardwno ze statym jak i
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zmiennym momentem.
P1-07 Napie¢cie znamionowe silnika
Minimum 0 Maximum 250/500 Jednostka \olts Default 230 /400
(460)
Nalezy wprowadzi¢ dane z tabliczki znamionowe;j - napigcie znamionowe silnika (V)
P1-08 Prad silnika
Minimum | - | Maximum | - | Jednostka |  Amps | Default | -
Nalezy wprowadzi¢ dane z tabliczki znamionowej - prad silnika
P1-09 Znamionowa czestotliwos¢ silnika
Minimum | 25 | Maximum | 500 | Jednostka | Hz | Default | 50 (60)
Nalezy wprowadzi¢ dane z tabliczki znamionowej - znamionowa czestotliwo$¢ silnika
P1-10 Predko$¢ znamionowa silnika
Minimum | 0 | Maximum | 30000 | Jednostka | Rpm | Default | 0

Predkos¢ znamionowa silnika. Parametr ten moze by¢ opcjonalnie ustawiony na podstawie danych z tabliczki
znamionowej silnika (obr/min). Po ustawieniu domyslnej wartos$ci zero, wszystkie parametry zwigzane z
predkoscia wyswietlane s3 w Hz, a kompensacja poslizgu silnika jest wytaczona. Wprowadzanie wartosci z
tabliczki znamionowe;j silnika wiacza funkcj¢ kompensacji poslizgu. Wyswietlacz pokaze szacowane predkosci
silnika w obr/min. Wszystkie parametry zwigzane z predkoscia, takie jak minimalne i maksymalne predkosci,
predkosci zadane, itp. beda réwniez wyswietlane w obr/min.

Uwaga: Jesli naped pracuje z opcjonalnym enkoderem, parametr ten musi by¢ ustawiony i poprawnie spisany z
tabliczki znamionowej podlaczonego silnika.

P1-11 Forsowanie napiecia

Minimum | 0 | Maximum | 200 | Jednostka | % | Default | 0

Forsowanie napiecia stuzy do zwigkszania przytozonego napiecia silnika przy niskich czgstotliwosciach
wyjsciowych, w celu poprawy momentu rozruchowego i momentu dla niskich predkosci. Nadmierny wzrost
poziomu napi¢cia moze spowodowac wzrost pradu silnika i temperatury co moze wymagaé zastosowania
wymuszonej wentylacji silnika.

Automatyczne ustawienie (AUto) jest rowniez mozliwe, przy czym Optidrive automatycznie dostosowuje ten
parametr na podstawie parametréw silnika mierzonych podczas autostrojenia (Autotune).

P1-12 Gléwne zrodlo zadawania komend

Minimum | 0 | Maximum | 6 | Jednostka | - | Default | 0

0: Sterowanie z zaciskow. Naped reaguje bezposrednio na sygnaty podawane na zaciski sterujacych

1: Jednokierunkowe sterowanie z klawiatury. Naped moze by¢ sterowany w kierunku do przodu tylko przy
uzyciu zewnetrznej lub zdalnej klawiatury

2: Dwukierunkowe sterowanie z klawiatury. Naped moze by¢ sterowany w kierunkach: do przodu i tytu tylko
przy uzyciu zewngtrznej lub zdalnej klawiatury. Nacisnigcie przycisku <start> przetacza kierunek obrotow

3: Sterowanie PID. Czestotliwo$¢ wyjsciowa jest kontrolowana przez wewnetrzny regulator PID

4: Magistrala sterowania. Sterowanie poprzez Modbus RTU jezeli interfejs magistrali nie wystepuje, w
przeciwnym razie sterowanie przez modut interfejsu magistrali

5: Tryb podrzedny (Slave). Naped dziata w trybie podrzgdnym (Slave) z podtaczonym i dziatajacym w trybie
nadrzednym (Master) napgdem Optidrive

6: Sterowanie przez magistrale CAN. Sterowanie poprzez magistrale CAN wyprowadzong na ztgcze szeregowe
interfejsu RJ45

P1-13 Wyboér funkcji dla wejs¢ cyfrowych

Minimum | 0 | Maximum | 21 | Jednostka | - | Default | 1

Definiuje funkcje wejs¢ cyfrowych w zaleznos$ci od ustawionego w P1-12 trybu sterowania. Aby uzyskac¢ wiecej
informacji - patrz rozdziat 7.1

P1-14 Kod dostepu do menu rozszerzonych parametrow

Minimum | 0 | Maximum | 30000 | Jednostka | - | Default | 0

Kontrola dostepu do parametrow. Ponizsze ustawienia sg stosowane: P1-14 = P2-40 = 101: Umozliwia dostep
parametréw z do grup 0 - 5
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7.1. Parametry konfiguracji wejs¢ cyfrowych P1-13

P1-13 | Wejscie cyfrowe 1 Wejscie cyfrowe 2 Wejscie cyfrowe 3 Wejscie cyfrowe 1 | Wejscie cyfrowe 2
(Terminal 2) (Terminal 3) (Terminal 4) (Terminal 6) (Terminal 10)
0 Definiowane przez | Definiowane przez Definiowane przez Definiowane przez | Definiowane przez
uzytkownika uzytkownika uzytkownika uzytkownika uzytkownika
1 O: do przodu O: Wybrana predkos¢ Analog 1 Predkos¢ | O: zaprogramowana
C: do tylu zadana zadana predkosé 1
C: Predkosé C: zaprogramowana
zaprogramowana 1, 2 predkos¢ 2
2 8 LSJtr?ﬁ:homienie Zaprogramowane Predkosci 1 ... 8
3 O: Stop O: Wybrana predkosc¢ Analog 1 Predko$¢ | Analogowy
C: Uruchomienie zadana zadana moment obrotowy
C: Predkos¢ zadany
zaprogramowana 1
4 O: Stop O: Wybrana predkos¢ Analog 1 Predko$¢
C: Uruchomienie zadana zadana
C: Predkosc
zaprogramowana 1
5 O: Stop O: Wybrana predkos¢ Analog 1 Predko$¢ | Analog 2 Predkosc¢
C: Uruchomienie zadana zadana zadana
C: Predkosc
zaprogramowana 2
6 O: Stop O: Wybrana predkos¢ Analog 1 Predkos¢ | Zewnetrzne
C: Uruchomienie zadana zadana wyzwolenie
C: Predkos¢ O: wyzwalacz
zaprogramowana 1 C: Uruchomienie
7 O: Stop Zewnetrzne
C: Uruchomienie Zaprogramowane Predkosci 1 ... 4 wyzwolenle
0O: wyzwalacz
C: Uruchomienie
e 8 atﬁjr::homienie Zaprogramowane Predkosci 1 ... 4
9 O: Stop O: Wybrana
C: Uruchomienie predkos¢ zadana
Zaprogramowane Predkosci 1 ... 4 C: Predkos¢
zaprogramowana 1
.4
10 | O: Stop Normalnie otwarty Normalnie otwarty | O: Wybrana
C: Uruchomienie (N.O.) Zamknij, aby (N.O.) Zamknij aby | predko$¢ zadana
zwickszy¢ szybkosé zmniejszy¢ C: Predkosé
predkosé zaprogramowana 1
11 O: Stop O: Stop O: Wybrana predkosé Analog 1 Predko$¢ | O: zaprogramowana
C: Uruchomienie w | C: Uruchomienie w zadana zadana predkosé 1
przod tyt C: Predkos¢ C: zaprogramowana
zaprogramowana 1, 2 predkosé 2
12 O: Stop O: Stop
C: Uruchomienie w | C: Uruchomienie w Zaprogramowane Predkosci 1 ... 8
przéd tyt
13 O: Stop O: Stop O: Wybrana predkos¢ Analog 1 Predko$¢ | Analogowy
C: Uruchomienie w | C: Uruchomienie w zadana zadana moment obrotowy
przod tyt C: Predkos¢ zadany
zaprogramowana 1
14 | O: Stop O: Stop O: Wybrana predkos¢ Analog 1 Predko$é¢
C: Uruchomienie w | C: Uruchomienie w zadana zadana
przod tyl C: Predkosc
zaprogramowana 1
15 O: Stop O: Stop O: Wybrana predkosc¢ Analog 1 Predkos¢ | Analog 2 Predkosc¢
C: Uruchomienie w | C: Uruchomienie w zadana zadana zadana
przodd tyl C: Predkosc
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zaprogramowana 2

16 O: Stop O: Stop O: Wybrana predkosc¢ Analog 1 Predko$¢ | Zewnetrzne
C: Uruchomienie w | C: Uruchomienie w zadana zadana wyzwolenie
przéd tyt C: Predkos¢ O: wyzwalacz
zaprogramowana 1 C: Uruchomienie
17 O: Stop O: Stop Zewnetrzne
C: Qruchomlenle w | C: Uruchomienie w Zaprogramowane Predkosci 1 ... 4 W.yzwolenle
przod tyl O: wyzwalacz
C: Uruchomienie
18 O: Stop O: Stop
C: Uruchomienie w | C: Uruchomienie w Zaprogramowane Predkosci 1 ... 4
przod tyl
19 O: Stop O: Stop O: Wybrana
C: Uruchomienie w | C: Uruchomienie w predkos¢ zadana
przod tyt Zaprogramowane Predkosci 1 ... 4 C: Predkos¢
zaprogramowana 1
.4
20 O: Stop O: Stop Normalnie otwarty Normalnie otwarty | O: Wybrana
C: Uruchomienie w | C: Uruchomienie w (N.O.) Zamknij, aby (N.O.) Zamknij aby | predko$¢ zadana
przod tyt zwickszy¢ szybkosé zmniejszy¢ C: Predkos¢
predkos¢ zaprogramowana 1
21 Normalnie otwarty | Normalnie zamkniety | Normalnie otwarty Analog 1 Predko$¢ | O: Wybrana

(N.O.) Zamknij aby
uruchomi¢ w przéd

(N.C.) Otworz aby
zatrzymac

(N.O.) Zamknij, aby
zwigkszy¢ szybkos¢

zadana

predkosé¢ zadana
C: Predkos¢
zaprogramowana 1

"Wybor Predkosci odniesienia", o ktorej mowa w powyzszej tabeli jest okreslona przez warto$¢ ustawiong w P1-12 (tryb
sterowania):

P1-12 (tryb sterowania)

Wybrana Predkos¢ odniesienia

0: Tryb Zaciskow

Wejscie analogowe 1

1: Tryb Klawiatury (jednokierunkowy)

potencjometr cyfrowy

2: Tryb Klawiatury (dwukierunkowy)

potencjometr cyfrowy

3: Tryb PID uzytkownika

Wyjscie regulatora PID

4: Sterowanie magistralg

Predkos¢ zadawana przez magistralg

5: Tryb podrzedny (Slave)

Predko$¢ zadawana przez Optibus

* Uwaga: Jezeli termistor w silniku jest podtaczony musi by¢ to uwzglednione w ustawieniu P2-33.
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8. Parametry rozszerzone

8.1. Parametry grupy 2 - Parametry rozszerzone

P2-01 Zadana / Czestotliwos¢ Jog'a/ Predkosé 1
Minimum -P1-01 Maximum P1-01 Jednostka Hz / Rpm Deafult 5.0
P2-02 Zadana / Czestotliwo$é Jog'a/ Predkos¢ 2
Minimum -P1-01 Maximum P1-01 Jednostka Hz / Rpm Deafult 10.0
P2-03 Zadana / Czestotliwos$é Jog'a/ Predkos¢ 3
Minimum -P1-01 Maximum P1-01 Jednostka Hz / Rpm Deafult 25.0
P2-04 Zadana / Czestotliwo$é Jog'a/ Predkos¢ 4
Minimum -P1-01 Maximum P1-01 Jednostka Hz / Rpm Deafult 50.0 (60.0)
P2-05 Zadana / Czestotliwo$é Jog'a/ Predkosé 5
Minimum -P1-01 Maximum P1-01 Jednostka Hz / Rpm Deafult 0.0
P2-06 Zadana / Czestotliwosé Jog'a/ Predkos¢ 6
Minimum -P1-01 Maximum P1-01 Jednostka Hz / Rpm Deafult 0.0
P2-07 Zadana / Czestotliwosé Jog'a/ Predkosé 7
Minimum -P1-01 Maximum P1-01 Jednostka Hz / Rpm Deafult 0.0
P2-08 Zadana / Czestotliwosé Jog'a/ Predkos¢ 8
Minimum -P1-01 Maximum P1-01 Jednostka Hz / Rpm Deafult 0.0
Zadane Predkosci / Czestotliwosci wybierane przez wejscia cyfrowe w zaleznosci od ustawienia P1-13. Jezeli P1-
10 = 0 wartos$ci sg wpisywane w Hz. Jezeli P1-10 > 0 warto$ci sa wpisywane w obr/min. Wpisanie warto$ci
ujemnej powoduje zmiang kierunku obrotu.
P2-09 Punkt Srodkowy czestotliwosci pomijanej
Minimum P1-02 Maximum P1-01 Jednostka Hz Deafult 0.0
P2-10 Pomijane pasmo czestotliwosci
Minimum 0.0 Maximum P1-01 Jednostka Hz Deafult 0.0
Funkcja przeskoku czgstotliwosci jest stosowana w celu pominigcia przez Optidrive pracy w okreslonym pa$mie
czgstotliwosci wyjsciowej, dla przyktadu czgstotliwosci, ktore powoduja rezonanse mechaniczne w danej
maszynie. Parametr P2-09 definiuje punkt srodkowy pomijanego pasma czestotliwosci i jest uzywany w
potaczeniu z P2-10. Czgstotliwos¢ wyjsciowa Optidrive bedzie narastata liniowo w okreslonym pasmie z
szybkoscia ustalong w P1-03 i P1-04 i nie bedzie przyjmowata warto$ci ze zdefiniowanego pasma. Jezeli
czestotliwo$¢ zadana znajduje si¢ w pomijanym pasmie, czestotliwo$é wyjsciowa Optidrive zostanie ustalona jako
warto$¢ dolnej lub gérnej granicy pasma.
P2-11 Wybér funkeji wyjscia analogowego 1 (zacisk 8)

Minimum 0 Maximum 11 Jednostka - Deafult 8

Tryb wyjscia cyfrowego. Logiczna 1 = +24 V DC

0: Naped Wiaczono (Pracuje). Logiczna 1 gdy Optidrive jest wiaczony (Pracuje)

1: Naped Sprawny. Logiczna 1 gdy w napedzie nie stwierdzono btedu.

2: Przy docelowej czestotliwosci (Predkosci). Logiczna 1 gdy czestotliwos$¢ wyjéciowa jest zgodna z
czestotliwoscig zadang.

3: Czestotliwos¢ wyjéciowa > 0.0. Logiczna 1 gdy silnik pracuje powyzej predko$ci zerowej

4: Czgstotliwo$¢ wyjsciowa > = Limit. Logiczna 1, gdy predkos¢ silnika przekroczy nastawiony limit

5: Prad wyjsciowy > = Limit. Logiczna 1 gdy prad silnika przekroczy nastawiony limit

6: Moment silnika >= Limit. Logiczna 1 gdy moment silnika przekroczy nastawiony limit

7: Wejscie analogowe 2 - Poziom sygnatu > = Limit. Logiczna 1, gdy sygnal podany na wejécie analogowe 2
przekroczy nastawiony limit

UWAGA - Podczas korzystania z ustawienia 4 - 7 parametry P2-16 i P2-17 musza by¢ uzywane razem do
kontrolowania dzialania. Wyj$cia ustawig si¢ w stan logicznej 1 gdy wybrane sygnatly osiggng warto$¢
zaprogramowang w P2-16 1 wrocg do stanu logicznego 0 po osiggnigciu wartosci mniejszych od wartosci
zaprogramowanej w P2-17.
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Tryb wyjs$cia analogowego

8: Czestotliwos¢ wyjsciowa (predkos¢ silnika). 0 do P-01

9: Prad wyjsciowy (Silnika). 0 do 200% z P1-08

10: Moment silnika. 0 do 200% momentu znamionowego silnika

11: Moc wyjsciowa (Silnika). 0 do 150% mocy znamionowej napedu

P2-12 Format wyjscia analogowego 1 (zacisk 8)
Minimum - Maximum - Jednostka - Deafult U 0-10
U 0- 10 =od0do 10V
U 10-0 =od10do0V
A 0-20 =od0do20mA
R 20-0 =o0d20doomA
A H4-20 =od 4 do 20mA
A 20-4 =od 20 do4mA
P2-13 Wybor funkcji wyjscia analogowego 2 (zacisk 11)
Minimum 0 Maximum 11 Jednostka - Deafult 9
Tryb wyjscia cyfrowego. Logiczna 1 =+24 V DC
0: Naped Wiaczono (Pracuje). Logiczna 1 gdy Optidrive jest wiaczony (Pracuje)
1: Naped Sprawny. Logiczna 1 gdy w napedzie nie stwierdzono btedu.
2: Przy docelowej czgstotliwoscei (Predkosci). Logiczna 1 gdy czgstotliwos$¢ wyjsciowa jest zgodna z
czestotliwoscig zadang.
3: Czestotliwos¢ wyjsciowa > 0.0. Logiczna 1 gdy silnik pracuje powyzej predkosci zerowej
4: Czestotliwo$¢ wyjsciowa > = Limit. Logiczna 1, gdy predkos¢ silnika przekroczy nastawiony limit
5: Prad wyjsciowy > = Limit. Logiczna 1 gdy prad silnika przekroczy nastawiony limit
6: Moment silnika >= Limit. Logiczna 1 gdy moment silnika przekroczy nastawiony limit
7: Wejscie analogowe 2 - Poziom sygnatu > = Limit. Logiczna 1, gdy sygnat podany na wejscie analogowe 2
przekroczy nastawiony limit
UWAGA - Podczas korzystania z ustawienia 4 - 7 parametry P2-16 i P2-17 musza by¢ uzywane razem do
kontrolowania dziatania. Wyjscia ustawig si¢ w stan logicznej 1 gdy wybrane sygnaty osiagna wartos$¢
zaprogramowang w P2-16 i wrocg do stanu logicznego 0 po osiggnieciu warto$ci mniejszych od warto$ci
zaprogramowanej w P2-17.
Tryb wyjs$cia analogowego
8: Czgstotliwos¢ wyjsciowa (predkos¢ silnika). 0 do P-01
9: Prad wyjsciowy (Silnika). 0 do 200% z P1-08
10: Moment silnika. 0 do 200% momentu znamionowego silnika
11: Moc wyjsciowa (Silnika). 0 do 150% mocy znamionowej napgdu
P2-14 Format wyj$cia analogowego 2 (zacisk 11)
Minimum 0 Maximum 7 Jednostka - Deafult U 0-10
U 0- 10 =odO0dol0V
U 10-0 =od10do 0V
A 0-20 =od0do20mA
A 20-0 =od20do0omA
A 4-20 =od 4 do20mA
A c0-4 =o0d20do4mA
P2-15 Wybér funkceji uzytkownika wyjscia przekaznikowego 1 (zaciski 14, 15 i 16)
Minimum 0 Maximum 7 Jednostka - Deafult 1

Wybiera funkcj¢ przypisang do wyjscia przekaznikowego 1. Przekaznik posiada trzy zaciski wyjsciowe. Logiczna
1 wskazuje, ze przekaznik jest aktywny a zaciski 14 1 15 sg polaczone ze soba.

0: Naped Wigczono (Pracuje). Logiczna 1 gdy Optidrive jest wiaczony (Pracuje)

1: Naped Sprawny. Logiczna 1 gdy w napedzie nie stwierdzono btedu.

2: Przy docelowej czgstotliwosci (Predkosci). Logiczna 1 gdy czgstotliwos¢ wyjsciowa jest zgodna z
czestotliwoscig zadana.

3: Czgstotliwos¢ wyjsciowa > 0.0. Logiczna 1 gdy silnik pracuje powyzej predkosci zerowej

4: Czgstotliwo$¢ wyjsciowa > = Limit. Logiczna 1, gdy predkos¢ silnika przekroczy nastawiony limit

5: Prad wyjéciowy > = Limit. Logiczna 1 gdy prad silnika przekroczy nastawiony limit
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6: Moment silnika >= Limit. Logiczna 1 gdy moment silnika przekroczy nastawiony limit

7: Wejscie analogowe 2 - Poziom sygnatlu > = Limit. Logiczna 1, gdy sygnal podany na wejscie analogowe 2
przekroczy nastawiony limit

UWAGA - Podczas korzystania z ustawienia 4 - 7 parametry P2-16 i P2-17 musza by¢ uzywane razem do
kontrolowania dziatania. Wyj$cia ustawig si¢ w stan logicznej 1 gdy wybrane sygnaly osiagng wartosé¢
zaprogramowang w P2-16 i wrdoca do stanu logicznego 0 po osiggni¢ciu warto§ci mniejszych od wartosci
zaprogramowanej w P2-17.

P2-16 Gorny limit 1 nastawianej wartosci progowej (Wyjscie analogowe 1 / Wyjscie przekaznikowe 1)
Minimum p2-17 Maximum 200.0 Jednostka % Deafult 100.0
P2-17 Dolny limit 1 nastawianej wartosci progowej (Wyjscie analogowe 1/ Wyjscie przekaznikowe 1)
Minimum 0.0 Maximum P2-16 Jednostka % Deafult 0.0
P2-16 i P2-17 sg uzywane w potgczeniu z pewnymi ustawieniami parametréw P2-11 i P2-15
P2-18 Wybér funkcji uzytkownika wyjscia przekaznikowego 2 (zaciski 17 i 18)
Minimum 0 Maximum 8 Jednostka - Deafult 0
Wybiera funkcje przypisang do wyjscia przekaznikowego 2. Przekaznik posiada dwa zaciski wyjsciowe. Logiczna
1 wskazuje, ze przekaznik jest aktywny a zaciski 17 i 18 sg potaczone ze soba.
0: Naped Wiaczono (Pracuje). Logiczna 1 gdy Optidrive jest wlaczony (Pracuje)
1: Naped Sprawny. Logiczna 1 gdy w napedzie nie stwierdzono btedu.
2: Przy docelowej czgstotliwoscei (Predkosci). Logiczna 1 gdy czestotliwos$¢ wyjsciowa jest zgodna z
czestotliwoscig zadana.
3: Czestotliwos¢ wyjsciowa > 0.0. Logiczna 1 gdy silnik pracuje powyzej predkosci zerowej
4: Czestotliwo$¢ wyjsciowa > = Limit. Logiczna 1, gdy predkos¢ silnika przekroczy nastawiony limit
5: Prad wyjsciowy > = Limit. Logiczna 1 gdy prad silnika przekroczy nastawiony limit
6: Moment silnika >= Limit. Logiczna 1 gdy moment silnika przekroczy nastawiony limit
7: Wejscie analogowe 2 - Poziom sygnatlu > = Limit. Logiczna 1, gdy sygnal podany na wejscie analogowe 2
przekroczy nastawiony limit
8: Sterowanie hamulcem dzwigu. Przekaznik moze by¢ uzywany do sterowania hamulcem silnika na dzwigu.
Skontaktuj si¢ z lokalnym sprzedawcg Invertek w celu uzyskania dodatkowych informacji na temat uzywania tej
funkcji.
UWAGA - Podczas korzystania z ustawienia 4 - 7 parametry P2-19 i P2-20 musza by¢ uzywane razem do
kontrolowania dziatania. Wyjscia ustawig si¢ w stan logicznej 1 gdy wybrane sygnaly osiagng wartosé¢
zaprogramowang w P2-19 i wrdca do stanu logicznego 0 po osiggnigciu warto$ci mniejszych od wartosci
zaprogramowanej w P2-20.
P2-19 Gorny limit 1 nastawianej wartos$ci progowej (Wyjscie analogowe 2 / Wyjscie przekaznikowe 2)
Minimum P2-20 Maximum 200.0 Jednostka % Deafult 100.0
P2-20 Dolny limit 1 nastawianej wartosci progowej (Wyjscie analogowe 2 / Wyj$cie przekaznikowe 2)
Minimum 0.0 Maximum P2-19 Jednostka % Deafult 0.0
P2-19 i P2-20 sg uzywane w potaczeniu z pewnymi ustawieniami parametréw P2-13 i P2-18
pP2-21 Wspoélczynnik skalujacy wysSwietlania
Minimum -30.000 Maximum 30.000 Jednostka - Deafult 0.000
pP2-22 Wspolczynnik skalujacy wyswietlania

Minimum 0 Maximum 2 Jednostka - Deafult 0

P2-21 i P2-22 pozwalaja uzytkownikowi zaprogramowac¢ Optidrive do wy$wietlania alternatywnej jednostki
wyjsciowej wyskalowanej z istniejacego parametru oraz do wyswietlania predkosci przeno$nika w m/s na
podstawie czgstotliwosci wyjsciowe;.

Funkcja ta jest nieaktywna, jezeli P2-21 = 0. Jezeli P2-21 > 0 wybrana w P2-22 zmienna jest mnozona przez
wspotczynnik wprowadzony do P2-21 i wySwietlana z literg 'c' dla zaznaczenia jednostek skalowanych przez
uzytkownika, dopoki naped pracuje.

Opcje P2-22

0: Predkos¢ silnika

1: Prad silnika

2: Wejscie analogowe 2
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P2-23

Czas utrzymywania zerowej predkosci

Minimum 0.0 Maximum 60.0 Jednostka Sekund Deafult 0.2

Okresla czas, przez ktory utrzymywana jest wartos¢ zerowa czestotliwosci wyjsciowej zatrzymanego napedu
przed wylaczeniem wyjscia napedu

P2-24 Efektywna czestotliwo$¢ przelaczania
Minimum - Maximum - Jednostka kHz Deafult -
Efektywna czestotliwo$¢ przetaczania stopnia mocy. Dopuszczalny zakres ustawien i warto$¢ domys$lna parametru
zaleza od mocy napg¢du oraz zakresu napie¢. Wyzsze czestotliwosci zmniejszajg styszalny halas silnika i
poprawiaja przebieg pradu, kosztem zwigkszonych strat napedu.
P2-25 Drugi czas zwalniania liniowego (rampy)
Minimum 0.00 Maximum 30.0 Jednostka Sekund Deafult 0.00
Ten parametr pozwala na okreslenie programowanego w Optidrive alternatywnego czasu zwalniania liniowego
(rampy), ktory moze by¢ wybierany przy pomocy wejsé cyfrowych (w zalezno$ci od ustawienia P1-13) lub
automatycznie w przypadku utraty zasilania sieciowego, jezeli P2-38 = 2.
Kiedy P2-25 = 0.0 nastgpuje zatrzymanie Silnika z wybiegiem.
P2-26 Zezwolenie na lotny start
Minimum 0 Maximum 1 Jednostka - Deafult 0
0: Wytaczone
1: Zalgczone. Podczas uruchamiania naped bedzie probowat ustali¢, czy silnik jest juz w ruchu i rozpocznie
sterowanie silnikiem od aktualnej predkosci. Jezeli silnik jest zatrzymany, podczas uruchamiania napedu moze
wystapi¢ krotkie opdznienie.
pP2-27 Zegar trybu czuwania
Minimum 0.0 Maximum 250.0 Jednostka s Deafult 0.0
Jezeli naped pracuje z minimalng predkoscia przez okreslony parametrem okres czasu, wyjscie Optidrive zostanie
wylaczone a na wysSwietlaczu pojawi si¢ StndbY. Jezeli P2-27 = 0,0 funkcja jest wylaczona.
P2-28 Kontrola skalowania predkosci podrzednej (slave)
Minimum 0 Maximum 500.0 Jednostka - Deafult 100.0
Aktywny tylko w trybie klawiatury (P1-12 = 1 lub 2) i w trybie podrzgdnym (slave) (P1-12 = 5). Warto$¢ zadana z
klawiatury moze by¢ pomnozona przez ustawiony wspotczynnik skalujacy lub nastawiona przy uzyciu
analogowego obciecia(trim) lub przesuniecia (offsetu).
0: Wytaczone. Bez skalowania i przesuniecia (offsetu)
1: Aktualna Predkos¢ = Predko$¢ Cyfrowa x P2-29
2: Aktualna Predko$¢ = ( Predkos$¢ Cyfrowa x P2-29) + Referencyjne wejscie analogowe 1
3: Aktualna Predko$¢ = ( Predkoé¢ Cyfrowa x P2-29) x Referencyjne wejécie analogowe 1
P2-29 Wspolczynnik skalujacy predkosci podrzednej (slave)
Minimum -500.0 Maximum 500.0 Jednostka % Deafult 100.0
Stosowany w potaczeniu z P2-28.
P2-30 P2-30 Format wejscia analogowego 1 (zacisk 6)
Minimum - Maximum - Jednostka - Deafult U 0-10

U 0-10 = 0 do 10 Volt sygnatu (unipolarny)

U 10-0 = 10 do 0 Volt sygnatu (unipolarny)

PTc-th = Wejscie termistora PTC silnika

A0-20 =0do 20mA

t 4-20 = 4 do 20mA, Optidrive wylgczy sie i wyswietli kod bledu 4-20F jezeli poziom sygnatu spadnie ponizej
3mA

r 4-20 = 4 do 20mA, Optidrive bedzie zwalniat liniowo do zatrzymania, jezeli poziom sygnatu spadnie ponizej
3mA

t 20-4 = 20 do 4mA sygnatu, Optidrive wylaczy sie i wyswietli kod btedu 4-20F jesli poziom sygnatu spadnie
ponizej 3mA

r 20-4 = 20 do 4mA sygnatu, Optidrive bedzie zwalniat liniowo do zatrzymania, jezeli poziom sygnatu spadnie
ponizej 3mA
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P2-31

Skalowanie wejScia analogowego 1

Minimum 0.0 Maximum 500.0 Jednostka % Default 100.0

Skaluje wejscie analogowe przez wspotczynnik, np. jezeli P2-30 jest ustawione na 0 -10V a wspotczynnik
skalujacy jest ustawiony na 200%, 5V napigcia wejsciowego spowoduje ruch napedu z maksymalng predkoscia
(P1-01).

P2-32 Przesunigcie (offset) wejScia analogowego 1
Minimum -500.0 Maximum 500.0 Jednostka % Default 0.0
Okresla przesunigcie jako procent pelnego zakresu danych wejsciowych, ktory jest stosowany do analogowego
sygnatu wejsciowego
P2-33 Format wej$cia analogowego 2 (zacisk 10)
Minimum - Maximum - Jednostka - Default U 0-10
U 0-10 = 0 do 10 Volt sygnatu (unipolarny)
U 10-0 = 10 do 0 Wolt sygnatu (unipolarny)
PTc-th = Wejscie termistora PTC silnika
A0-20 =0 do 20mA
t 4-20 = 4 do 20mA, Optidrive wylaczy si¢ i wyswietli kod btedu 4-20F jezeli poziom sygnatu spadnie ponizej
3mA
r 4-20 = 4 do 20mA, Optidrive bedzie zwalniat liniowo do zatrzymania, jezeli poziom sygnatu spadnie ponizej
3mA
t 20-4 = 20 do 4mA sygnatu, Optidrive wylaczy si¢ i wyswietli kod btgdu 4-20F jesli poziom sygnatu spadnie
ponizej 3mA
r 20-4 = 20 do 4mA sygnatu, Optidrive bedzie zwalniat liniowo do zatrzymania, jezeli poziom sygnatu spadnie
ponizej 3mA
P2-34 Skalowanie wejScia analogowego 2
Minimum 0.0 Maximum 500.0 Jednostka % Default 0.0
Skaluje wejscie analogowe przez wspotczynnik, np. jezeli P2-30 jest ustawione na 0 -10V a wspotczynnik
skalujacy jest ustawiony na 200%, 5V napigcia wejsciowego spowoduje ruch napgdu z maksymalng predkoscia
(P1-01).
P2-35 Przesunigcie (offset) wejscia analogowego 2
Minimum -500.0 Maximum 500.0 Jednostka % Default 0.0
Okreéla przesunigcie jako procent petnego zakresu danych wejsciowych, ktory jest stosowany do analogowego
sygnatu wejsciowego
P2-36 Wybor trybu Startu / Restart automatyczny
Minimum - Maximum - Jednostka - Default AUto-0
Definiuje zachowanie napedu w zaleznosci od wej$¢ cyfrowych i konfiguruje funkcje restartu automatycznego.
Edge-r: Po wlaczeniu zasilania lub resecie, naped nie zatgczy sig, jesli wejscie cyfrowe 1 bedzie zamkniete.
Wejscie musi zosta¢ zamknigte po wiaczeniu zasilania lub restarcie w celu uruchomienia napgdu.
AU10-0: Po wlaczeniu zasilania lub restarcie naped automatycznie uruchomi si¢, jezeli wejscie cyfrowe 1 jest
zamknigte.
AUto-1 do AUto-5: Po wytaczeniu naped wykona 5 prob ponownego uruchomienia w 20 sekundowych odstepach.
Aby wyzerowac¢ licznik napgd musi zostac. Proby restartu sg zliczane. Jezeli naped nie uruchomi si¢ przy ostatniej
probie wystapi btad napedu wymagajacy rgcznego zresetowania przez uzytkownika.
P2-37 Restart predkosci w trybie klawiatury

Minimum 0 Maximum 3 Jednostka - Default 1

Parametr aktywny tylko, gdy P1-12 =1 lub 2

0: Predkos¢ minimalna. Po zatrzymaniu i restarcie, napgd zawsze bedzie poczatkowo pracowat z minimalng
predkoscia P1-02

1: Poprzednia Predko$¢ pracy. Po zatrzymaniu i restarcie, naped powroci do ostatniej zadanej predkosci przed
zatrzymaniem

2: Aktualna predkos¢. Gdy Optidrive jest skonfigurowany dla wielu predkosci zadanych (zwykle Reczne /
Automatyczne sterowanie lub Lokalne / Zdalne sterowanie), po przetaczeniu w tryb klawiatury przez wejscie
cyfrowe, naped bedzie pracowat z ostatnig predkoscig zadang

3: Zadana predkosc 8. Po zatrzymaniu i restarcie Optidrive zawsze bedzie poczatkowo pracowat z nastawiona
predkoscia 8 (P2-08)
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P2-38 Utrata zasilania Przejazd / Sterowanie zatrzymaniem (Stop)
Minimum 0 Maximum 2 Jednostka - Default 0
Kontroluje zachowanie napedu w odpowiedzi na utrate zasilania sieciowego, podczas gdy naped jest wiaczony.
0: Przejazd przy utracie zasilania. Optidrive bedzie probowat kontynuowa¢ dziatanie przez odzyskiwanie energii z
obcigzenia. Naped zostanie automatycznie zrestartowany po odzyskaniu zasilania sieciowego jezeli odzyskana
energia wystarczy do zasilania elektroniki sterujacej przy krotkotrwatej utracie zasilania.
1: Zatrzymanie z wybiegiem. Optidrive natychmiast odtaczy wyjscie silnika, umozliwiajac wybieg obcigzenia lub
sprzeggla. Podczas Korzystania z tego ustawienia, przy duzych bezwtadnosciach obciazenia, funkcja startu lotnego
(P2-26), konieczne musi by¢ wiaczona.
2: Zatrzymanie z po szybkiej rampie. Naped bedzie liniowo zwalniat do zatrzymania z szybkoscia
zaprogramowang w drugim czasie zwalniania P2-25.
P2-39 Blokada dostepu do parametrow
Minimum 0 Maximum 1 Jednostka - Default 0
0: Odblokowany. Wszystkie parametry moga sa dost¢pne i moga by¢ zmieniane
1: Zablokowany. Wartosci parametrow moga by¢ tylko wy$wietlane, nie mozna ich zmienia¢
P2-40 Definicja blokady dostepu do parametrow rozszerzonych

Minimum 0 Maximum 9999 Jednostka - Default 101

Okresla kod dostepu, ktory nalezy wpisa¢ w P1-14, aby uzyska¢ dostep do grup parametrow powyzej grupy 1

8.2. Parametry grupa 3 - Sterowanie PID

P3-01 Wzmocnienie proporcjonalne PID
Minimum 0.1 Maximum 30.0 Jednostka - Default 1.0
Wzmocnienie proporcjonalne regulatora PID. Wigksze warto$ci powoduja wigksze zmiany czestotliwosei
wyjsciowej napedu w odpowiedzi na mate zmiany w sygnale sprzezenia zwrotnego. Zbyt duza warto$¢ moze
powodowac niestabilno$é
P3-02 Stala czasowa calkowania PID
Minimum 0.0 Maximum 30.0 Jednostka Sekundy Default 1.0
Czas catkowania regulatora PID. Wigksze warto$ci powoduja wigksze thumienie odpowiedzi systemow
charakteryzujgcych si¢ wolng odpowiedzia
P3-03 Stala czasowa rézniczkowania PID
Minimum 0.00 Maximum 1.00 Jednostka Sekundy Default 0.00
Stata czasowa rozniczkowania PID
P3-04 Tryb pracy PID
Minimum 0 Maximum 1 Jednostka - Default 0
0: Dziatanie bezposrednie. Uzywaj tego trybu jezeli wzrost predkosci silnika powinien skutkowac wzrostem
wartos$ci sygnatu sprzezenia zwrotnego
1: Dziatanie odwrotne. Uzywaj tego trybu jezeli wzrost predkosci silnika powinien skutkowa¢ zmniejszeniem
wartos$ci sygnatu sprzezenia zwrotnego
P3-05 Wybor zrédla referencyjnego PID (wartos$¢ zadana)
Minimum 0 Maximum 2 Jednostki - Default 0
Wybor zrodta dla PID referencyjne / warto$¢ zadana
0: Cyfrowo nastawiona warto$¢ zadana. Uzywany jest parametr P3-06.
1: Warto$¢ zadana z wejScia analogowego 1
2: Warto$¢ zadana z wejScia analogowego 2
P3-06 Cyfrowa warto$¢ zadana PID
Minimum 0.0 Maximum 100.0 Jednostki % Default 0.0

Gdy P3-05 = 0 parametr ustawia cyfrowa warto$¢ zadang uzywang w regulatorze PID
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P3-07

Gorne ograniczenie wyjscia regulatora PID

Minimum P3-08 Maximum 100.0 Jednostki % Default 100.0
Ogranicza maksymalng warto$¢ wyjscia z regulatora PID
P3-08 Dolne ograniczenie wyjscia regulatora PID
Minimum 0.0 Maximum P3-07 Jednostki % Default 0.0
Ogranicza minimalng warto$¢ wyjscia z regulatora PID
P3-09 Sterowanie ograniczeniem wyjscia PID
Minimum 0 Maximum 3 Jednostki % Default 0.0
0:Limity wyj$cia cyfrowego. Zakresy wyjsciowe regulatora PID sg ograniczone przez
1: Wejscie analogowe 1 zapewnia zmienny limit gorny. Zakres wyj$ciowy regulatora PID jest ograniczony przez
warto$ci P3-08 i sygnal podany na wejécie analogowe 1
2: Wejscie analogowe 1 zapewnia zmienny limit dolny. Zakres wyjsciowy regulatora PID jest ograniczony przez
warto$ci P3-07 i sygnal podany na wejscie analogowe 1
3: Wyjécie PID dodane do warto$ci wejscia analogowego 1. Warto$¢ wyjéciowa z regulatora PID jest dodawana do
warto$ci zadanej predkosci podanej na wejscie analogowe 1
P3-10 Wybér sygnalu sprzezenia zwrotnego
Minimum 0 Maximum 1 Jednostki - Default 0
0: Wejscie analogowe 2
1: Wejscie analogowe 1
P3-11 Maksymalny blad PID do wlaczenia rampy
Minimum 0.0 Maximum 25.0 Jednostki % Default 0.0
Definiuje prog btedu PID, gdzie, jezeli réznica migdzy warto$cig zadanag i sygnatem sprzg¢zenia zwrotnego jest
mnigjsza niz ustalony prog, wewnetrzne czasy ramp napedu sg wylaczone. Jezeli wystepuja wicksze btedy PID,
czasy ramp zostaja wlaczone w celu ograniczenia szybkos$ci zmian prgdkosci silnika przy duzych wartos$ciach
btedu oraz szybkiego reagowania na male wartosci btgdu.
Ustawienie 0.0 oznacza to, ze rampy napedu sa zawsze wlaczone. Parametr ten jest przeznaczony do umozliwienia
uzytkownikowi wylaczenia wewnetrznych ramp napgdu w sytuacji, gdy wymagane sg szybkie reakcje regulatora
PID. Dla matych btedow regulatora PID wylaczenie ramp wigze si¢ z ryzykiem ograniczenia wylaczen napedu
spowodowanych przekroczeniem pradu lub napigcia.
P3-12 Wspolczynnik skalowania wartosci wySwietlanego sprzezenia zwrotnego PID
Minimum 0.000 Maximum 50.000 Jednostki - Default 0.000
Stosowany do skalowania wyswietlanego sygnatu sprz¢zenia zwrotnego. Umozliwia uzytkownikowi na
wys$wietlanie aktualnej wartosci sygnatu z przetwornika, np. 0 - 10 Barow, itp.
P3-13 Poziom wybudzenia sprzezenia PID
Minimum 0.0 Maximum 100.0 Jednostki % Default 0.0
Przy aktywnej regulacji PID okre$la programowalny poziom progu powrotu napedu z trybu gotowosci do trybu
pracy, gdy wybrany sygnat sprzgzenia zwrotnego spadnie ponizej tego progu
P3-14 Parametr zarezerwowany
Minimum - Maximum - Jednostki - Default -
Brak funkcji
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8.3. Parametry grupy 4 - Wysoka jakos¢ sterowania silnikami

A

Nieprawidlowe ustawienie parametrow z grupy 4, moze spowodowac nieoczekiwane zachowanie silnika i
podiaczonej maszyny Zaleca si¢, aby parametry te byly konfigurowane tylko przez do§wiadczonych
uzytkownikow.

P4-01 Tryb sterowania silnikiem
Minimum 0 Maximum | 2 | Jednostki | - Default 2
Wybdr sposobu sterowania silnikiem. Autostrojenie (autotuning) musi by¢ przeprowadzone jezeli uzywane jest
ustawienie O lub 1.
0: Regulacja predkosci z ograniczeniem momentu (sterowanie wektorowe)
1: Regulacja momentu z ograniczeniem predkosci (sterowanie wektorowe)
2: Regulacja predkosci (Rozszerzone sterowanie V/F)
P4-02 Autostrojenie (autotuning) parametrow silnika
Minimum | 0 | Maximum | 1 | Jednostki | - | Default | 0
Jezeli ustawione na 1 naped przechodzi w tryb autostrojenia z zatrzymanym silnikiem i dokonuje pomiaru
parametréw silnika do optymalizacji jakosci sterowania. Po zakonczeniu procesu autostrojenia warto$¢ parametru
automatycznie przyjmuje 0.0.
P4-03 Wspolczynnik wzmocnienia proporcjonalnego regulatora PID predkosci
Minimum | 01 | Maximum | 400.0 | Jednostki | % | Default | 25.0
Ustawia warto$§¢ wzmocnienia proporcjonalnego dla regulatora predkosci podczas wektorowego trybu regulacji
predkosci i wektorowego trybu regulacji momentu (P4-01 = 0 lub 1). Wieksze warto$ci zapewniajg lepsza
regulacje czestotliwosci oraz odpowiedz. Zbyt duza warto$§¢ moze spowodowacé niestabilnos$¢ lub nawet
wylaczenia pradowe (wysoki prad). Dla aplikacji wymagajacych mozliwie najlepszej jakosci, wartos¢ powinna
by¢ nastawiona w sposob dopasowany do podiaczonego obcigzenia poprzez stopniowe zwickszanie i
monitorowanie aktualnej predkosci obcigzenia az do uzyskania zadanego zachowania bez przeregulowania lub z
jego niewielka warto$cia przy osigganiu przez predko$¢ wartosci zadanej.
P4-04 Stala czasowa calkowania wektorowego regulatora predkosci
Minimum | 0.000 | Maximum | 1.000 | Jednostki | Sekundy | Default | 0.500
Ustawia czas catkowania regulatora predkosci. Mniejsze wartosci powoduja szybsza odpowiedz i szybsza reakcje
na zmiany obcigzenia silnika jednak moga powodowac niestabilno$¢. Najlepsze wtasciwosci dynamiczne mozna
uzyskac, gdy warto$¢ jest dobrana z uwzglednieniem podtaczonego obcigzenia.
P4-05 Wspolezynnik mocy silnika cos®
Minimum | 050 | Maximum | 0.99 | Jednostki | - | Default | 0
Praca w wektorowym trybie regulacji predkosci i wektorowym trybie regulacji momentu wymaga wprowadzenia
wartosci z tabliczki znamionowe;j silnika.
P4-06 Torque Control Reference/ Limit Source

Minimum | 0 | Maximum | 5 | Jednostki | - | Default | 0

P4-06 Sygnal zadany przy regulacji momentu / Limit zrodta

Gdy P4-01 = 0 parametr definiuje Zrodto do ograniczenia maksymalnego momentu wyjsciowego.

Gdy P4-01 = 1 parametr definiuje Zroédto warto$ci zadanej momentu

0: Staly cyfrowy. sygnal referencyjny / ograniczenie regulatora momentu ustawiony w P4-07

1: Wejscie analogowe 1. Moment wyjsciowy jest regulowany na podstawie sygnatu podanego na wejscie
analogowe 1. Sygnat wej$ciowy na poziomie 100% powoduje ograniczenie w napgdzie momentu wyj$ciowego do
wartos$ci okreslonej w P4-07.

2: Wejscie analogowe 2. Moment wyj$ciowy jest regulowany na podstawie sygnatu podanego na wejscie
analogowe 2. Sygnat wejsciowy na poziomie 100% powoduje ograniczenie w napgdzie momentu wyjsciowego do
wartos$ci okreslonej w P4-07.

3. Magistrala. Moment wyjsciowy jest kontrolowany na podstawie sygnatlow pochodzacych z magistrali. Sygnat
wejsciowy na poziomie 100% powoduje ograniczenie w napgdzie momentu wyjsciowego do warto$ci okreslonej
w P4-07.

4. Master / Slave. Moment wyjsciowy jest kontrolowany na podstawie sygnatlow pochodzacych z Invertek Master
/ Slave. Sygnat wejéciowy na poziomie 100% powoduje ograniczenie w napedzie momentu wyjsciowego do
warto$ci okreslonej w P4-07.

5. Wyjscie regulatora PID. Moment wyj$ciowy jest kontrolowany na podstawie sygnalu wyjsciowego regulatora
PID. Sygnat wejsciowy na poziomie 100% powoduje ograniczenie w napedzie momentu wyjsciowego do wartosci
okreslonej w P4-07.
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P4-07

Gorny limit momentu przy pacy silnikowej

Minimum | P4-08 | Maximum | 200.0 | Jednostki | % | Default [ 200.0

Przy pracy w wektorowym trybie regulacji predkosci i wektorowym trybie regulacji momentu
(P4-01 =0 lub 1) parametr definiuje gérny limit momentu lub sygnat referencyjny uzywany przez naped w
polaczeniu z P4-06

P4-08

Dolny limit momentu przy pacy silnikowej

Minimum | 0.0 | Maximum | P4-07 | Jednostki | % | Default | 0.0

Aktywny tylko przy pracy w wektorowym trybie regulacji predkosci i wektorowym trybie regulacji momentu (P4-
01 =0 lub 1). Okresla dolny limit momentu. Dziatajacy naped bedzie zawsze probowat utrzymywac ten moment
na silniku

UWAGA: Nalezy uzywa¢é parametru z duzg ostroznoscia, poniewaz czestotliwo$¢ wyjsciowa napedu bedzie
zwigkszala si¢ w celu osiagni¢cia zadanego momentu co moze skutkowa¢é przekroczeniem zadanej wartoSci
predkosci.

P4-09 Gorny limit momentu przy pracy generatorowej (maksymalny moment odzyskowy)
Minimum | 00 | Maximum [ 200.0 | Jednostki | % | Default [ 200.0
Aktywny tylko przy pracy w wektorowym trybie regulacji predkosci i wektorowym trybie regulacji momentu (P4-
01 =0 lub 1). Okre$la maksymalny moment odzyskowy dopuszczalny w Optidrive.
P4-10 Dopasowanie czestotliwosci charakterystyki V/F
Minimum | 0.0 | Maximum | P1-09 | Jednostki | Hz | Default | 0.0
Dla pracy w trybie V/F (P4-01 = 2) parametr razem z P4-11 okreéla czestotliwo$é dla ktorej napigcie okreslone w
P4-11 jest podane na silnik. Nalezy uzywaé parametru z duzg ostrozno$cig ze wzgledu na mozliwo$¢ przegrzania i
uszkodzenia silnika
P4-11 Dopasowanie napiecia charakterystyki V/F
Minimum | 0 | Maximum | P1-07 | Jednostki | Vv | Default | 0
Uzywany razem z parametrem P4-10
P4-12 Parametr zarezerwowany

Minimum | - | Maximum | - | Jednostki | - | Default | -

Brak funkcji

8.4. Parametry grupy 5 - Parametry komunikacyjne

P5-01 Adres magistrali napedu
Minimum | 0 | Maximum | 63 | Jednostki | - | Default | 1
Ustawia adres magistrali dla Optidrive
P5-02 Szybkosci transmisji CAN Open
Minimum | 125 | Maximum | 1000 | Jednostki | kbps | Default | 500
Ustawienie szybkosci transmisji dla komunikacji CAN Open
P5-03 Szybkos¢ transmisji Modbus RTU
Minimum | 9.6 | Maximum [ 1152 | Jednostki | kbps | Default [ 1152
Ustawienie szybkosci transmisji dla komunikacji CAN Open
P5-04 Format danych Modbus

Minimum | - | Maximum | - | Jednostki | - | Default | n-1

Ustawienie oczekiwanego formatu danych telegramu Modbus
n-1: brak parzystosci, 1 bit stopu

n-2: brak parzystosci, 2 bity stopu

0-1: kontrola nieparzystosci, 1 bit stopu

E-1: kontrola parzystosci, 1 bit stopu
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P5-05 Przekroczenie czasu przy utracie komunikacji
Minimum | 0.0 | Maximum | 5.0 | Jednostki | Sekundy | Default | 1.0
Ustawia okres czasu watchdoga dla kanatu komunikacyjnego. Jesli poprawny telegram nie zostanie odebrany
przez Optidrive w tym okresie czasu, naped przyjmuje, ze komunikacja zostata utracona i podejmuje jedng z
ponizszych reakcji.
P5-06 Reakcja na utrate komunikacji
Minimum | 0 | Maximum | 3 | Jednostki | - | Default | 0
Kontroluje zachowanie napedu po utracie komunikacji w sposob okreslony przez ponizsze ustawienia.
0: Wylaczenie i zatrzymanie z wybiegiem
1: Zwalnianie po rampie i wylaczenie
2: Zwalnianie po rampie (bez wylaczenia)
3: Ruch z zadang predkoscia 4
P5-07 Sterowanie rampa z magistrali
Minimum | 0 | Maximum | 1 | Jednostki | - | Default | 0
Wybiera czy przyspieszanie i hamowanie rampy maja by¢ kontrolowane bezposrednio przez magistrale czy przez
wewngtrzne parametry napedu P1-03 i P1-04.
0: Wytaczone. Rampy sa kontrolowane z wewngtrznych parametrow napedu
1: Wlaczone. Rampy sa kontrolowane bezposrednio przez magistralg
P5-08 Wybor wyjsciowego stowa 4 danych magistrali
Minimum | 0 | Maximum | 4 | Jednostki | - | Default | -
Parametr okres$la zrodto parametru dla 4-tego stowa danych przesytanego z napedu do uktadu nadrzednego
(Master) w sieci podczas cyklicznej komunikacji podczas korzystania z opcjonalnego interfejsu magistrali.
0: Moment wyj$ciowy - 0 do 2000 = 0 do 200%
1: moc wyjsciowa - moc wyjsciowa w kW do dwdch miejsc po przecinku, np. 400 = 4.00kW
2: Status wejs¢ cyfrowych - Bit 0 okresla status cyfrowego wejscia 1, Bit 1 okresla status cyfrowego wejscia 2, itd.
3: Poziom sygnatu wej$cia analogowego 2 - 0 do 1000 = 0 do 100.0%
4: Temperatura radiatora napgdu - 0 do 100 = 0 do 10011C
P5-09 Parametr zarezerwowany
Minimum | - | Maximum | - | Jednostki | - | Default | -
Brak funkcji

8.5. Parametry grupy O - Parametry monitorujace (Tylko do Odczytu)

P0-01 Poziom sygnalu doprowadzonego do wejscia analogowego 1
Minimum -100.0 Maximum 100.0 Jednostki % Default -
Wyswietla poziom sygnatu doprowadzonego do wejscia analogowego 1 (zacisk 6) po zastosowaniu skalowania i
przesunigé
P0-02 Poziom sygnalu doprowadzonego do wejscia analogowego 2
Minimum 0.0 Maximum 100.0 Jednostki % Default -
Wyswietla poziom sygnatu doprowadzonego do wejscia analogowego 2 (zacisk 10) po zastosowaniu skalowania i
przesunigc.
P0-03 Stan wejScia cyfrowego
Minimum 00000 Maximum 11111 Jednostki Binary Default -
Wyswietla stan wejs¢ cyfrowych napedu, zaczynajac od cyfry z lewej strony = wejscie cyfrowe 1, itd.
P0-04 Wstepna warto$¢ zadana rampy regulatora predkosci
Minimum -P1-01 Maximum P1-01 Jednostki Hz/Rpm Default -
Wyswietla warto$¢ zadang wewngtrznego regulatora predkosci obrotowej napedu.
P0-05 Warto$¢ zadana regulatora momentu

Minimum 0.0 Maximum 200.0 Jednostki % Default -

Wyséwietla warto$¢ zadang wewngtrznego regulatora momentu
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P0-06

Cyfrowa predko$¢ zadana (potencjometr napedu)

Minimum -P1-01 Maximum P1-01 Jednostki Hz / Rpm Default -
Wyswietla warto$¢ predkosci odniesienia wewnetrznego potencjometru napgdu (wykorzystywanego do
klawiatury)
P0-07 Magistrala komunikacyjna - Predko$é¢ zadana
Minimum -P1-01 Maximum P1-01 Jednostki Hz / Rpm Default -
Wyswietla warto$¢ zadang odebrang przez naped z aktualnie aktywnego interfejsu magistrali
P0-08 Warto$¢ zadana PID
Minimum 0.0 Maximum 100.0 Jednostki % Default -
Wyswietla warto$¢ zadang regulatora PID
P0-09 Poziom sygnalu sprzezenia zwrotnego regulatora PID
Minimum 0.0 Maximum 100.0 Jednostki % Default -
Wyswietla poziom sygnalu sprz¢zenia zwrotnego regulatora PID
P0-10 WyjScie regulatora PID
Minimum 0.0 Maximum 100.0 Jednostki % Default -
Wyswietla poziom sygnatu wyjsciowego regulatora PID
PO-11 Napiecie podawane na silnik
Minimum 0 Maximum - Jednostki \% Default -
Wyswietla chwilowa warto$¢ napigcia podawanego na silnik z napgdu
P0-12 Moment wyjsciowy
Minimum 0.0 Maximum 200.0 Jednostki % Default -
Wyswietla chwilowa wartos¢ momentu wytwarzanego przez silnik
P0-13 Historia wylaczen
Minimum - Maximum - Jednostki A Default -
Wyswietla ostatnie cztery kody bledéw napedu. Dodatkowe informacje w sekcji 11.1
P0-14 Prad magnesujacy silnika (Id)
Minimum - Maximum - Jednostki A Default -
Wyswietla warto$¢ pradu magnesujacego silnika potwierdzajac poprawne wykonanie autostrojenia.
P0-15 Prad wirnika (Iq)
Minimum - Maximum - Jednostki A Default -
Wyswietla warto$¢ pradu wirnika (wytwarzajacego moment) potwierdzajac poprawne wykonanie autostrojenia
P0-16 Poziom tetnien napiecia w obwodzie posredniczacym
Minimum 0.0 Maximum 100.0 Jednostki % Default -
Wyswietla poziom tetnien napiecia w obwodzie posredniczacym. Parametr uzywany przez Optidrive do
wewnetrznej ochrony i funkcji monitorujacych.
P0O-17 Rezystancja stojana (Rs)
Minimum - Maximum - Jednostki Ohms Default -
Wyswietla zmierzong rezystancje¢ stojana silnika potwierdzajac poprawne wykonanie autostrojenia
P0-18 Indukeyjnos¢ stojana (Ls)
Minimum - Maximum - Jednostki H Default -
Wyswietla zmierzong rezystancj¢ stojana silnika potwierdzajac poprawne wykonanie autostrojenia
P0-19 Rezystancja wirnika (Rr)
Minimum - Maximum - Jednostki Ohms Default -

Wyswietla zmierzong rezystancj¢ wirnika silnika potwierdzajac poprawne wykonanie autostrojenia
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P0-20 Napiecie obwodu DC
Minimum 0 Maximum 1000 Jednostki \olts Default -
Wyswietla chwilowg warto$¢ napigecia obwodu DC wewnatrz napedu
P0-21 Temperatura napedu
Minimum 0 Maximum - Jednostki °C Default -
Wyswietla chwilowa warto$¢ temperatury radiatora mierzong w napedzie
P0-22 Czas pozostajacy do nastepnego przegladu
Minimum - Maximum - Jednostki \Y Default -
Wyswietla liczbe godzin jaka pozostata do nastgpnego przegladu
P0-23 Suma czasu pracy przy temperaturze radiatora powyzej 80°C
Minimum 0 Maximum - Jednostki | HH:MM:SS Default -
Wyswietla ilo§¢ czasu w godzinach i minutach, w ktorym Optidrive pracowat przy temperaturze radiatora
powyzej 80°C. Parametr ten jest uzywany przez naped do ochrony wewnetrznej i funkcji monitorowania.
P0-24 Suma czasu pracy w temperaturze otoczenia powyzej 80°C
Minimum 0 Maximum - Jednostki | HH:MM:SS Default -
Wyswietla ilo$¢ czasu w godzinach i minutach, w ktorym Optidrive pracowat przy temperaturze otoczenia
powyzej 80°C. Parametr ten jest uzywany przez naped do ochrony wewngtrznej i funkcji monitorowania.
P0-25 Predkos¢ wirnika (estymowana lub mierzona)
Minimum 0 Maximum 30000 Jednostki Rpm Default -
W trybie sterowania wektorowego parametr wyswietla estymowang warto$¢ predkosci silnika, jezeli enkoder nie
jest zamontowany, lub predkos$¢é mierzong gdy opcjonalny enkoder jest zainstalowany.
P0-26 Zuzycie energii KWh
Minimum 0 Maximum 999.9 Jednostki kWh Default -
Wyséwietla ilo§¢ energii zuzywanej przez naped w kWh. Gdy warto$¢ osiagnie 1000 nastepuje zresetowanie i
zwigkszenie warto$ci parametru P0-27 (MWh)
P0-27 Zuzycie energii MWh
Minimum 0 Maximum 65535 Jednostki MWh Default -
Wyswietla ilo$¢ energii zuzywanej przez naped w MWh.
P0-28 Wersja oprogramowania i suma kontrolna
Minimum - Maximum - Jednostki - Default -
Wyswietla wersje oprogramowania napgdu
P0-29 Typ napedu
Minimum - Maximum - Jednostki - Default -
Wyswietla szczegdtowe informacje dotyczace typu napedu
P0-30 Numer seryjny napedu
Minimum - Maximum - Jednostki - Default -
Wyswietla unikalny numer seryjny napedu
P0-31 Czas pracy napedu
Minimum 0 Maximum - Jednostki | HH:MM:SS Default -

Wyswietla catkowity czas pracy napedu. W pierwszej kolejnosci wyswietlane sa godziny. Nacis$nigcie przycisku
<w gorg> wyswietla minuty i sekundy.
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P0-32

Czas pracy napedu od ostatniego zatrzymania (1)

Minimum 0 Maximum 99999H Jednostki | HH:MM:SS Default -
Wyswietla calkowity czas pracy napedu od ostatniego wystapienia btedu. W pierwszej kolejnosci wyswietlane sa
godziny. Naci$niecie przycisku <w gére> wyswietla minuty i sekundy
P0-33 Czas pracy napedu od ostatniego zatrzymania (2)
Minimum 0 Maximum 99999H Jednostki | HH:MM:SS Default -
Wyswietla catkowity czas pracy napgdu od ostatniego wystapienia bledu. W pierwszej kolejnosci wyswietlane sa
godziny. Nacis$nigcie przycisku <w gor¢e> wyswietla minuty i sekundy
P0-34 Czas pracy napedu od ostatniego wylaczenia
Minimum 0 Maximum 99999H Jednostki | HH:MM:SS Default -
Wyswietla catkowity czas pracy napgdu od ostatniej komendy uruchomienia. W pierwszej kolejnosci wyswietlane
sa godziny. Nacisni¢cie przycisku <w gorg> wy$wietla minuty i sekundy
P0-35 Calkowity czas pracy wewnetrznego wentylatora
Minimum 0 Maximum 99999H Jednostki | HH:MM:SS Default -
Wyswietla catkowity czas pracy wewnetrznych wentylatorow chtodzacych. W pierwszej kolejnosci wyswietlane sa
godziny. Naci$nigcie przycisku <w gore> wyswietla minuty i sekundy
P0-36 Historia napiecia DC (256ms)
Minimum - Maximum - Jednostki - Default -
P0-37 Historia tetnien napiecia DC (20ms)
Minimum - Maximum - Jednostki - Default -
P0-38 Historia temperatury radiatora (30s)
Minimum - Maximum - Jednostki - Default -
P0-39 Historia temperatury otoczenia (30s)
Minimum - Maximum - Jednostki - Default -
P0-40 Historia natezenia pradu (256ms)
Minimum - Maximum - Jednostki - Default -
Powyzsze parametry (P0-36 do P0-40) sa uzywane do przechowywania historii roznych pomiaréw. Wartosci te sg
zamrozone i mogg zosta¢ wykorzystane w celach diagnostycznych - wiecej informacji w sekcji diagnostycznej
P0-41 Licznik btedow krytycznych - wysoki prad
Minimum 0 Maximum - Jednostki - Default 0
P0-42 Licznik bledéw krytycznych - wysokie napiecie
Minimum 0 Maximum - Jednostki - Default 0
P0-43 Licznik bledéw krytycznych - niskie napiecie
Minimum 0 Maximum - Jednostki - Default 0
P0-44 Licznik btedow krytycznych - wysoka temperatura
Minimum - Maximum - Jednostki - Default 0
P0-45 Licznik bledéw krytycznych - wysoki prad tranzystora hamowania
Minimum - Maximum - Jednostki - Default 0
P0-46 Licznik bledow krytycznych - wysoka temperatura otoczenia
Minimum - Maximum - Jednostki - Default 0

Parametry (P0-41 do P0-46) zawierajg zapis, ile razy wystgpily krytyczne btedy podczas dotychczasowej pracy

napedu. Jest to zrodto uzytecznych danych diagnostycznych
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PO-47 Zarezerwowany
Minimum 0 Maximum - Jednostki - Default 0
Parametr zarezerwowany
P0-48 Zarezerwowany
Minimum 0 Maximum - Jednostki - Default 0
Parametr zarezerwowany
P0-49 Licznik bledow w komunikacji Modbus RTU
Minimum 0 Maximum - Jednostki - Default 0
Parametr ten jest zwickszany przy kazdym kolejnym bledzie wystepujacym w komunikacji Modbus RTU. Jest to
zrodto uzytecznych danych diagnostycznych
P0-50 Licznik bledéw w komunikacji CAN Open

Minimum

0

Maximum

Jednostki

Default

0

Parametr ten jest zwickszany przy kazdym kolejnym bledzie wystepujacym w komunikacji CAN Open. Jest to
zrédlo uzytecznych danych diagnostycznych

9. Szeregowe transmisje danych

9.1. Komunikacje RS-485

Optidrive P2 posiada ztacze RJ45 znajdujgce si¢ z przodu panelu sterujgcego. Ztgcze to pozwala uzytkownikowi na utworzenie
sieci napedow za pomoca potaczenia przewodowego. Zlacze posiada dwa niezalezne polgczenia RS485, jedno dla protokotu

Optibus

Przypisanie sygnatow elektrycznych do ztacza RJ45 jest nastepujace:

Invertek a

dla

Modbus RTU.

potaczenia

Not Used

Not Used

0 Volt

Optibus / Remote Keypad / PC Connection -

Optibus / Remote Keypad / PC Connection +

+24 Volt Remote Keypad Power Supply

RS 485- Modbus RTU / CANOpen

O~NONPWN =

=l

RS 485+ Modbus RTU / CANOpen

uzywane

jednoczesnie.

Protokot danych uzywany przez Optidirve jest taki sam jak uzywany w komunikacji IrDA. Jest on uzywany do master / slave
(dalsze informacje w podreczniku dla zaawansowanych uzytkownikow). Do jednego napedu nadrzgdnego (mastera) moze by¢
przytaczonych do 62 napgeddéw podrzgdnych (slave).

Interfejs Modbus umozliwia podtaczenie do sieci Modbus RTU w sposdb opisany ponizej.
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9.2. Komunikacja Modbus RTU

9.2.1 Struktura telegramu Modbus

Optidrive P2 wspiera komunikacj¢ Master / Slave Modbus RTU uzywajac polecenia 03 Odczyt Rejestrow Zatrzaskowych oraz
polecenia 06 Zapis Pojedynczy Rejestrow Zatrzaskowych. Wiele urzadzen nadrzgdnych traktuje adres pierwszego rejestru jako
Rejestr 0, dlatego konieczne moze by¢ przekonwertowanie numerdw rejestrow w sekcji 0 przez odjecie 1 w celu otrzymania
poprawnego adresu. Struktura telegramu jest nastepujaca:

Komenda 03 - Odczyt Rejestru Zatrzaskowego

Telegram Mastera Dlugos$é Odpowiedz Slave'a Dlugos$é
Adres slave'a 1 bajt Adres slave'a 1 bajt
Kod funkcji (03) 1 bajty Adres poczatkowy 1 bajt
Adres pierwszego rejestru 2 bajty Warto$¢ pierwszego rejestru 2 bajty
Liczba rejestrow 2 bajty Warto$¢ drugiego rejestru 2 bajty

Suma kontrolna CRC 2 bajty itp.
Suma kontrolna CRC 2 bajty
Komenda 06 - Zapis Pojedynczego Rejestru Zatrzaskowego

Telegram Mastera Dlugos¢ Odpowiedz Slave'a Dlugos¢
Adres slave'a 1 bajt Adres slave'a 1 bajt
Kod funkcji (06) 1 bajt Kod funkcji (06) 1 bajt
Adres rejestru 2 bajty Adres rejestru 2 bajty
Wartos$¢ 2 bajty Warto$¢ rejestru 2 bajty
Suma kontrolna CRC 2 bajty Suma kontrolna CRC 2 bajty

9.2.2. Rejestry kontroli i monitoringu Modbus

Ponizej znajduje sig lista dostepnych w Optidrive P2 rejestrow Modbus
« Jezeli Modbus RTU jest skonfigurowany jako magistrala (P5-01 = 0, ustawienie fabryczne) jest dostep do wszystkich
wymienionych rejestrow.
* Rejestry 1 i 2 moga by¢ wykorzystywane do sterowania napedu zapewniajac, ze Modbus RTU jest wybrany jako gtéwne zrodto
polecen (P1-12 = 4)
* Rejestr 3 moze by¢ wykorzystywany do kontrolowania momentu wyjsciowego zapewniajac:
o naped pracuje w trybie wektorowe sterowania predkoscig lub momentem silnika (P4-01 =1 lub 2)
o sygnatl zadany / ograniczenie regulatora momentu jest ustawiony na '‘Magistrala’ (P4-06 = 3)
* Rejestr 4 moze by¢ wykorzystywany do kontrolowania szybko$ci przyspieszenia i hamowania napedu pod warunkiem, ze
sterowanie Rampg przez Magistralg jest wlaczone (P5-08 = 1)
* Rejestry 6 do 24 mozna odczytaé niezaleznie od ustawienia P1-12

Numer Wyzszy bajt Nizszy bajt Odczyt | Uwagi
zapisu
1 Stowo Komendy Sterujacej R/W Stowo komendy sterujacej uzywane do sterowania Optidrive

podczas pracy z Modbus

RTU. Funkcje bitowe stowa sterujacego sa nastgpujace: -

Bit 0: Polecenie Start / Stop. Ustaw 1, aby wiaczy¢ naped. Ustaw
na 0 aby zatrzymac¢ naped.

Bit 1: Polecenie szybkiego zatrzymania. Ustawiony na 1, aby
umozliwi¢ zatrzymanie napedu z 2 rampy zwalniania.

Bit 2: Zadanie resetu. Ustaw na 1 w celu zresetowania aktywnych
btedow lub zatrzyman napedu. Bit musi by¢ wyzerowany po
wykasowaniu btedu.

Bit 3: Zatrzymanie z wybiegiem. Ustaw 1, aby wyda¢ polecenie
zatrzymania z wybiegiem.

2 Komenda Prgdkosci zadanej R/IW Warto$¢ zadana musi by¢ wystana do napedu w Hz z jednym
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miejscem po przecinku, np. 500 = 50.0%

3 Komenda momentu zadanego R/W

Wartos¢ zadana musi by¢ wystana do napedu w Hz z jednym
miejscem po przecinku, np. 2000 = 200.0%

4 Komenda czasow ramp R/W

Rejestr okresla czasy ramp przyspieszania i zwalniania napegdu,
jezeli sterowanie rampami przez magistrale jest wybrane (P5-08 =
1) niezaleznie od ustawienia P1-12. Zakres danych wejsciowych
zawiera si¢ od 0 do 60000 (0.00s do 600.00s)

6 Kod btedu Status napgdu R

Rejestr sktada si¢ z dwoch bajtow

Mtodszy bajt zawiera 8 bitow stowa statusowego napedu:

Bit 0 : 0 = naped wylaczony (zatrzymany), 1 = naped wlaczony
(pracuje)

Bit 1 : 0 = naped sprawny, 1= naped wylaczony

Starszy bajt bedzie zawierat odpowiedni numer bledu napedu.
Przejrzyj sekcje 11.1 zawierajaca listg kodow btedu i informacje
diagnostyczne.

7 Czgstotliwos¢ wyjsciowa R

Czestotliwos¢ wyjsciowa napedu z jednym miejscem po
przecinku, np. 123 = 12.3Hz

8 Prad wyjsciowy R

Prad wyjsciowy napedu z jednym miejscem po przecinku, np. 105
=10.5A

9 Moment wyjs$ciowy R

Moment wyjsciowy silnika z jednym miejscem po przecinku, np.
474 = 47.4%

10 Moc wyjSciowa R

Moc wyjsciowa napgdu z dwoma miejscami po przecinku, np.
1100 = 11.00kW

11 Status wejs¢ cyfrowych R

Reprezentuje status wej$é cyfrowych napedu, gdzie bit 0 =
wejscie cyfrowe 1, itd.

20 Poziom analogowy 1 R

Poziom sygnatu podanego na wejscie analogowe 1 w % z jednym
miejscem po przecinku, np. 1000 = 100.0%

21 Poziom analogowy 2 R

Poziom sygnatu podanego na wejscie analogowe 2 w % z jednym
miejscem po przecinku, np. 1000 = 100.0%

22 Wstepna warto$¢ zadana predkosci | R

Wewnetrzna warto$¢ zadana czgstotliwosci

23 Napigcia DC R

Mierzona warto$¢ napigcia w V

24 Temperatura napedu R

Mierzona temperatura radiatora w /C

Prad wyjsciowy napedu z jednym miejscem po przecinku, np. 105 = 10.5A

9.2.3. Dostep do parametrow Modbus

Wszystkie nastawiane parametry (grupy od 1 do 5) sg dostepne poprzez Modbus, z wyjatkiem tych, ktore maja bezposredni

wptyw na Modbus, np.

* P5-01 Wybor protokotu komunikacyjnego
* P5-02 Adres napedu

* P5-03 Szybko$¢ transmisji Modbus RTU
* P5-04 Format danych Modbus RTU

Wszystkie warto$ci parametrow mozna odczyta¢ z napgdu i zapisa¢ w zaleznosci od trybu pracy napgdu - niektore parametry nie
moga by¢ zmienione, podczas gdy naped jest na przyktad wiaczony.

Podczas uzyskiwania dostepu do parametru napedu poprzez Modbus, numer rejestru dla parametrow jest taki sam jak numer

parametrow, np. Parametr P1-01 = Modbus Rejestr 101.

Modbus RTU obstuguje szesnastobitowe wartosci catkowite, jezeli przecinek wystepuje w parametrze napegdu, warto$¢ rejestru
zostanie pomnozona przez wspolczynnik dziesigé, np. Odczyt wartosci P1-01 = 500, wigc jest to 50.0Hz.

Aby uzyska¢ wigcej informacji na temat komunikowania si¢ z Optidrive przez Modbus RTU, skontaktuj si¢ z lokalnym partnerem

handlowym Invertek.

Strona 41




10. Dane techniczne

10.1. Srodowisko pracy

Zakres temperatur otoczenia podczas pracy: -10 ... 50°C (IP20), 40°C (IP55)
Sktadowanie: -40°C ... 60°C
Wysokos$¢ max przy obcigzeniu znamionowym: 1000m
Obnizenie warto$ci znamionowych powyzej 1000 m: 1% na 100m
Wilgotnos¢ wzgledna: <95% (bez kondensacji)

UWAGA: Naped nie moze by¢ zamrazany i poddawany dziataniu wilgoci.
Instalacja napgdu powyzej 2000m nie jest aprobowana przez UL

10.2. Zakres napiecia wejSciowego

W zaleznos$ci od modelu i mocy, napedy przeznaczone sa do bezposredniego podtaczenia do nastepujacych
sieci:

Numer modelu Zasilanie Fazy czestotliwosé
ODP-2-X2XXX-1XXXX 200 — 240 \olts +/ - 10% 1 50 — 60Hz + / -5%
ODP-2-X2XXX-3XXXX 3
ODP-2-X4XXX-3XXXX 380 — 480 \Wolts + / - 10% 3

Dla wszystkich napedéw o mocy powyzej 2,2 kW przy 230V i wszystkich napedéow przy 400V, praca na jednej fazie jest mozliwa
z 50% obnizeniem wyjsciowej wydajnosci pradowe;j. Szczegoly - patrz punkt 44,

Wszystkie jednostki Optidrive P2 posiadaja monitorowanie niesymetrii faz. Niesymetria fazy > 3% spowoduje wylaczenie
napedu. W odniesieniu sieci zasilajacych, ktére maja niesymetri¢ wigksza niz 3% (zazwyczaj na subkontynencie indyjskim i
czgéei Azji 1 Pacyfiku w tym w Chinach) Invertek zaleca instalacj¢ dltawikéw wejsciowych. Alternatywnie, napedy moga
pracowac z zasilaniem jednofazowym przy 50% obnizeniu wydajnosci.

10.3. Maksymalne wartosci napie¢ zgodne z wymogami UL

Klasa napedu Maksymalne napiecie Maksymalny prad
zasilania zwarciowy

230V ratings 240V rms (AC) 5kA rms (AC)

0.37kW (0.5HP) to 18.5kW (25HP)

230V ratings 240V rms (AC) 10kA rms (AC)

22kW (30HP) to 90kW (120HP)

400/460V/600V ratings 500V/600V rms (AC) 5kA rms (AC)

0.75kW (1.0HP) to 37kW (50HP)

400/460V/600V ratings 500Vv/600V rms (AC) 10kA rms (AC)

45kW (60HP) to 132kW (175HP)

400/460V/600V ratings 500Vv/600V rms (AC) 18kA rms (AC)

160kW (210HP)

Wszystkie napedy w powyzszej tabeli sg przystosowana do stosowania w obwodzie zdolnym do dostarczenia pradow

zwarciowych o warto$ciach nie przekraczajacych podanych w tabeli dla okreslonych maksymalnych wartosci napigcia

zasilajgcego.

Wigcej informacji na temat zasilania napgdu mozna znalez¢ w najnowszej broszurze Optidrive.
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10.4 Zakresy mocy i pradow wyjsciowych

Ponizsze tabele dostarczaja informacji na temat zakresu pradow wyjsciowych dla réznych modeli Optidrive P2. Invertek
rekomenduje dobor wlasciwego napedu Optidrive na podstawie pradu silnika przy petnym obciazeniu dla okre$lonego napigcia
zasilajacego.

200 -240 VoIt (+/-10%) 1 faza wejscia, 3 fazy wyjscia

kw Rozmiar | Nominalny | Bezpiecznik Przekroj kabla Nominalny | Przecigzeniowy Przekroj kabla Maksymalna Opcjonalny rezystor hamowania
obudowy prad (typ B) zasilajacego prad prad silnika dhugos¢ Minimalny rekomendowany
wejsciowy wyjsciowy wyjsciowy kabla silnika
(150%, 60sec.)
Amps Amps mm2 | AWG Amps Amps mm2 | AWG m Q

0.75 1 2 10.5 16 2.5 14 4.3 6.45 1.5 14 100 25 100

15 2 2 16.2 20 25 12 7 10.5 1.5 14 100 25 50

2.2 3 2 23.8 25 4 10 10.5 15.75 1.5 14 100 25 50

Uwagi

» Maksymalna dlugos$¢ kabla silnikowego jest okreslona dla ekranowanego kabla zasilajacego silnik. W przypadku korzystania z
nieekranowanych kabli, maksymalna dtugo$¢ kabla moze by¢ zwigkszona o 50%. Podczas korzystania z zalecanych przez Invertek

dlawikoéw wyjsciowych, maksymalna dtugos¢ kabla moze by¢ zwigkszona o 100%

* Zastosowanie dtugich kabli migdzy wyjsciem przetaczajacym PWM napedu i silnikiem moze spowodowaé wzrost napigcia na
zaciskach silnika, w zalezno$ci od dlugosci kabla silnika i indukcyjnosci. Czas narastania i piki napigcia moga wptynaé na zywotnosé
silnika. Invertek zaleca korzystanie z dtawikéw wyjSciowych dla dlugosci kabla silnika powyzej SOm, aby zapewni¢ zywotno$é

silnika.

* W przypadku instalacji zgodnej z UL, uzyj przewodu miedzianego o minimalnej klasie temperaturowej izolacji 75°C, bezpiecznikéw
UL klasy CC lub Kklasy J.

200 -240 VOIt (+/-10%) 3 fazy wejscia, 3 fazy wyjscia

kW Rozmiar | Nominalny | Bezpiecznik Przekroj kabla Nominalny | Przeciazeniowy Przekroj kabla Maksymalna | Opcjonalny rezystor hamowania
obudowy prad (typ B) zasilajacego prad prad silnika dtugos¢ Minimalny rekomendowany
wejsciowy wyjsciowy wyj$ciowy kabla silnika
(150%, 60sec.)
Amps Amps mm2 | AWG Amps Amps mm2 | AWG m Q
0.75 1 2 5.7 10 15 14 4.3 6.45 15 14 100 25 100
15 2 2 8.4 10 15 14 7 10.5 15 14 100 25 50
2.2 3 2 13.1 16 2.5 12 10.5 15.75 15 14 100 25 20
4 5 3 17.3 25 4 10 18 27 4 12 100 20 15
55 7.5 4 25 32 6 8 24 36 4 10 100 12 15
7.5 10 4 46.6 50 10 6 39 57 6 8 100 12 12
11 15 4 54.1 63 16 4 46 69 10 6 100 12 12
15 20 5 69.6 80 25 2 61 90.5 16 4 100 6 6
18.5 25 5 76.9 80 25 2 72 54 16 4 100 6 6
22 30 5 92.3 100 35 1 90 67.5 25 2 100 6 6
30 40 6 116.9 125 50 2/0 110 82.5 25 1/0 100 3 3
37 50 6 150.2 160 70 3/0 150 112.5 35 2/0 100 3 3
45 60 6 176.5 200 90 - 180 135 50 3/0 100 3 3
55 75 7 211 250 150 - 202 1515 150 4/0 100 3 3
75 100 7 251 315 2x120 - 240 180 2x120 - 100 3 3
90 120 7 301 400 2x120 - 300 225 2x120 - 100 3 3
380 -480 Volt (+ / -10%) 3 fazy wejscia, 3 fazy wyjscia
kW HP Rozmiar | Nominalny | Bezpiecznik Przekroj kabla Nominalny | Przeciazeniowy Przekroj kabla Maksymalna | Opcjonalny rezystor hamowania
obudowy prad (typ B) zasilajacego prad prad silnika dtugosé Minimalny rekomendowany
wejsciowy wyjsciowy wyjsciowy kabla silnika
(150%, 60sec.)
Amps Amps mm2 | AWG Amps Amps mm2 | AWG m Q
0.75 1 2 3.1 6 15 14 2.2 3.3 1.5 14 100 80 400
15 2 2 4.8 10 15 14 4.1 6.2 15 14 100 80 200
22 3 2 7.2 16 25 14 5.8 8.5 25 14 100 80 100
4 5 2 10.8 16 2.5 12 9.5 14.3 25 12 100 80 80
5.5 7.5 3 13.3 16 2.5 12 14 21 25 12 100 40 50
7.5 10 3 18.5 25 4 10 18 27 4 10 100 40 40
11 15 3 26.5 35 6 8 25 (24) 37.5 (36) 4 8 100 40 40
15 20 4 32.9 50 6 6 30 45 6 6 100 22 22
18.5 25 4 46.6 50 10 6 39 58.5 10 6 100 22 22
22 30 4 54.1 63 16 4 46 69 16 4 100 22 22
30 40 5 69.6 80 25 2 61 91.5 25 2 100 12 12
37 50 5 76.9 80 25 2 72 108 25 2 100 12 12
45 60 5 92.3 100 35 1 90 135 35 1 100 12 12
55 75 6 116.9 125 50 2/0 110 165 50 2/0 100 6 6
75 100 6 150.2 160 70 3/0 150 225 70 3/0 100 6 6
90 150 6 176.5 200 90 - 180 270 90 - 100 6 6
110 160 7 217.2 250 150 - 202 303 150 - 100 4.7 6
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132 200 7

255.7

315 2x120 - 240

360 2x120 - 100 4.7 6

160 250 7

302.4

400 2x120 - 300

450 2x120 - 100 4.7 6

Uwagi

» Maksymalna dlugos$¢ kabla silnikowego jest okreslona dla ekranowanego kabla zasilajacego silnik. W przypadku korzystania z
nieekranowanych kabli, maksymalna dtugo$¢ kabla moze by¢ zwigkszona o 50%. Podczas korzystania z zalecanych przez Invertek
dtawikow wyjsciowych, maksymalna dlugos$¢ kabla moze by¢ zwigkszona o 100%

* Zastosowanie dtugich kabli migdzy wyjsciem przetaczajacym PWM napedu i silnikiem moze spowodowaé wzrost napigcia na
zaciskach silnika, w zalezno$ci od dlugosci kabla silnika i indukcyjnos$ci. Czas narastania i piki napigcia moga wptynacé na zywotno$é
silnika. Invertek zaleca korzystanie z dtawikow wyjsciowych dla dtugosci kabla silnika powyzej S0m, aby zapewni¢ zywotno$é

silnika.

* W przypadku instalacji zgodnej z UL, uzyj przewodu miedzianego o minimalnej klasie temperaturowej izolacji 75°C, bezpiecznikow
UL klasy CC lub klasy J.

11. Rozwiazywanie problemow

11.1. Komunikaty bledow

Kod bledu

No.

Opis

Dzialanie korygujace

00

Brak btedu

Wyswietlane w P0-13, jesli bledy nie sg zapisane w historii

01

Wysoki prad obwodu
hamowania

Upewnij sig, ze podiaczony jest odpowiedni rezystor
hamujacy (wartos¢ rezystancji jest powyzej dopuszczalnej
warto$ci dla napegdu) - zakresy przedstawiono w sekcji
10.4 Sprawdz rezystor hamujacy i okablowanie pod katem
zwarc¢.

dL-br

02

Przeciazenie rezystora
hamowania

Oprogramowanie napedu wykrylo przecigzenie rezystora
hamowania i wytaczyto naped w celu ochrony rezystora.
Zawsze upewnij si¢, ze rezystor hamowania bedzie
pracowal w obszarze dopuszczalnych parametréw po
dokonaniu zmian w parametrach lub w systemie.

Aby zmniejszy¢ obciazenie rezystora zwigksz czas
zwalniania, zmniejsz bezwladno$¢ obcigzenia lub podiacz
rownolegle dodatkowe rezystory hamowania obserwujac
minimalng warto$¢ rezystancji napedu.

03

Chwilowe przekroczenie pradu
napg¢du. Nadmierne obcigzenie
silnika.

Blad wystepuje przy wlaczonym napedzie

Sprawdz silnik, kable zasilajace i uziemienie.

Sprawdz obciazenie mechaniczne pod katem zacigcia lub
zablokowania.

Upewnij si¢, ze parametry z tabliczki znamionowej silnika
zostaly poprawnie wprowadzone, P1-07, P1-08, P1-09.
Jezeli tryb pracy wektorowej (P4-01 =0 lub 1) sprawdz
réwniez wspotczynnik mocy silnika w P4-05 i upewnij sie,
Ze proces autostrojenia z podiagczonym silnikiem zostat
pomyslnie zakonczony.

Zmniejszono ustawienie napi¢cia wzmocnienia w P1-11
Zwigksz czas rampy w P1-03

Jesli podtaczony silnik posiada hamulec, upewnij sig, ze
hamulec jest prawidtowo podtaczony i blokada jest
prawidlowo zwalniana.

Blad wystepujacy w czasie ruchu

Jezeli tryb pracy wektorowej (P4-01 = 0 lub 1) zredukuj
wzmocnienie petli predkosci w

P4-03

04

Wylaczenie napgdu po
przecigzeniu przekraczajacym
100% wartosci z P1-08 przez
okres czasu

Sprawdz czy wartosci po przecinku migaja (naped pracuje
z przeciazeniem) albo zwigksz przyspieszanie albo
zredukuj obciazenie

Sprawdz czy dlugos¢ kabla silnika mie$cie si¢ w ramach
limitu okre$lonego dla danego napgdu w punkcie 10.4
Upewnij si¢, ze parametry z tabliczki znamionowej silnika
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zostalty prawidtowo wprowadzone P1-07, P1-08, a P1-09
Jezeli tryb pracy wektorowej (P4-01 =0 lub 1) sprawdz
rowniez wspotczynnik mocy silnika w P4-05 i upewnij sie,
ze proces autostrojenia z podtagczonym silnikiem zostat
pomyslnie zakonczony.

Sprawdz obcigzenie mechaniczne pod katem zacigcia,
zablokowania lub innych uszkodzen mechanicznych.

PS-ErP

05

Chwilowe przekroczenie pradu
na wyjsciu napedu

Patrz btad numer 03

O-uoLk

06

Przekroczenie napigcia w
obwodzie DC

Wartos$¢ napigcia DC moze by¢ wyswietlona w P0-20
Historia danych jest zapisywana co 256ms przed
wylaczeniem w parametrze P0-36

Ten blad jest zazwyczaj spowodowany nadmiernym
zwrotem energii od obcigzenia do napedu, gdy obciazenie
ma duza bezwladno$¢ lub wystepuje jego przeciaganie.
Jesli usterka wystepuje w momencie zatrzymywania lub
podczas zwalniania, zwicksz czas rampy zwalniania P1-04
albo podtacz odpowiedni rezystor hamujacy do napedu.
Jezeli tryb pracy wektorowej (P4-01 = 0 lub 1) zmniejsz
wzmocnienie petli predkosci P4-03.

Pracujac w PID, upewnij si¢ Zze rampy s aktywne
redukujac P3-11

U-uock

07

Spadek napigcia w obwodzie
DC

Dzieje si¢ rutynowo, gdy zasilanie jest wytaczone.
Jezeli wystapi podczas pracy, nalezy sprawdzi¢ napigcie
zasilania 1 wszystkie potaczenia napedu, bezpieczniki,
styczniki itp.

0-t

08

Przekroczenie temperatury
radiatora

Temperatura radiatora moze by¢ wyswietlona w P0-21.
Historia danych jest zapisywana co 30 sekund w
parametrze P0-38 do wytaczenia napedu.

Sprawdz temperature otoczenia napedu.

Upewnij si¢ ze pracuje wewngtrzny wentylator.

Upewnij si¢, ze zostaty spelnione wymagania dotyczace
przestrzeni wokot napedu tak jak pokazano w sekcjach 0 i
3.6, oraz, ze przeptyw powietrza do napedu i z napedu nie
jest ograniczony.

Zmniejsz efektywna czgstotliwos¢ przetaczania ustawiona
W parametrze P2-24.

Zmniejsz obcigzenie silnika / napgdu

09

Niska temperatura

Wylaczenie nastgpuje gdy temperatura otoczenia jest
nizsza niz -10°C. W celu uruchomienia napedu
temperatura otoczenia musi wynosi¢ ponad -10°C.

P-dEF

5
m

10

Ustawienia fabryczne zostaty
zatadowane

Nacisnij przycisk STOP, naped jest gotowy do
skonfigurowania dla wymaganej
aplikacji.

11

Zewngtrzne wylaczenie

Na zewngtrznych zaciskach sterujgcych wystapito zadanie
wylaczenia Niektore ustawienia P1-13 wymagaja stykow
normalnie zamknigtych do wytaczenia napgdu w
przypadku wystapienia usterki urzadzenia zewnetrznego.
Gdy podtaczony termistor silnika sprawdz, czy silnik nie

jest zbyt goracy.

E’t!‘ P

12

Btad komunikacji

Przerwana komunikacja z PC lub zdalng klawiaturg.
Sprawdz kable i polaczenia zewnetrznych urzadzen.

FLE-dc

13

Nadmierne pulsacje w obwodzie
DC

Poziom pulsacji napigcia w obwodzie DC moze by¢
wyswietlony w parametrze P0-22

Dane historyczne sa zapamig¢tywane co 20ms do
wylaczenia napgdu w parametrze P0-39

Sprawdz czy sa wszystkie fazy zasilajace i czy poziom
niesymetrii napig¢ miesci si¢ w 3%

Zmniejsz obcigzenie silnika

Jezeli btad utrzymuje si¢, skontaktuj si¢ z lokalnym
partnerem Invertek

14

Brak fazy zasilajacej

Naped przeznaczony zasilania troéjfazowego. Jedna z faz
zasilajacych zostata odtaczona lub zanikneta.
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15

Chwilowe przekroczenie pradu
wyjsciowego napedu

Patrz btad numer 03

16

Uszkodzony termistor radiatora

Skontaktuj si¢ z lokalnym partnerem Invertek.

17

Btad pamigci wewnetrznej

Parametry nie zostaty zapisane, przywrocono ustawienia
domyslne.

Sprobuj ponownie. Jezeli btad si¢ powtarza, skontaktuj sig
z autoryzowanym dystrybutorem IDL.

18

Brak sygnatu 4-20mA

Sygnat referencyjny na wejsciu analogowym 1 lub 2
(zaciski 6 lub 10) spadt ponizej progu minimalnego 3mA.
Sprawdz zrodto sygnatu i okablowanie zaciskow
Optidrive.

19

Btad pamigci wewnetrznej

Parametry nie zostaty zapisane, przywrocono ustawienia
domyslne.

Sprobuj ponownie. Jezeli btad si¢ powtarza, skontaktuj si¢
z autoryzowanym dystrybutorem IDL.

20

Parametry domy$lne
uzytkownika

Parametry domysle uzytkownika zostalty zatadowane.
Naci$nij przycisk Stop.

21

Przekroczenie temperatury
termistora silnika

Podtaczony termistor silnika spowodowat wytaczenie
napedu

22

Uszkodzenie wentylatora
chlodzacego

Sprawdz wentylator wewnetrzny napedu i wymien, jezeli
to konieczne

23

Temperatura otoczenia zbyt
wysoka

Temperatura mierzona wokot napedu jest powyzej
dopuszczalnej wartoSci.

Upewnij si¢, Ze pracuje wewngtrzny wentylator.

Upewnij si¢, ze zostaty spelnione wymagania dotyczace
przestrzeni wokot napedu tak jak pokazano w sekcjach 0 i
3.6, oraz, ze przeptyw powietrza do napedu i z napedu nie
jest ograniczony.

Zwigksz przeptyw powietrza chtodzacego do napgdu
Zmniejsz efektywna czgstotliwos¢ przelaczania ustawiong
W parametrze P2-24.

Zmniejsz obcigzenie silnika / napedu

o
0

m
0
3

24

Przekroczone maksymalne
ograniczenie momentu

Moment wyjsciowy przekroczyt wydajnos¢ napedu lub
prog wylaczenia

Zmniejsz obcigzenie silnika lub zwigksz czas
przyspieszenia

25

Moment wyjsciowy zbyt niski

Aktywne tylko gdy uruchomiona funkcja sterowania
hamulcem dzwigu P2-18 = 8. Moment poprzedzajacy
zwolnienie hamulca silnika jest ponizej ustawionego
progu. Skontaktuj si¢ z lokalnym partnerem Invertek w
celu uzyskania dodatkowych informacji dotyczacych
stosowania Optidrive P2 w zastosowaniach dzwigowych.

26

Btad wyjscia napedu

Blad wyjscia napedu

30

31

32

33

34

35

m
J
n

|

|
-J

36

Btedy sprzgzenia enkoderowego
(widoczne tylko, gdy enkoder
jest podtaczony i uruchomiony)

Utrata komunikacji / danych z enkodera

Blad predkosci enkodera. Btad pomiedzy predkoscia
mierzong enkoderem i estymowang przez Optidrive
predkoscia wirnika jest wigkszy niz ustawiony
dopuszczalny limit.

Niewtasciwa rozdzielczo$¢ (PPR) enkodera wpisana w
parametrach napgdu

Blad kanatu A enkodera

Blad kanatu B enkodera

Blad kanatu A i B enkodera

Blad kanatu RS 485 (serwo)
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37

38

39

Brak komunikacji 10 (serwo)

Niewtasciwy typ enkodera (serwo)

Wylaczenie KTY (serwo)

40

=)
D
T
=
U

41

42

ii ii
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|

]
] | [
= | [TY

43

44

Btad autostrojenia

Poszczegblne fazy silnika majg rozng rezystancjg. Upewnij
sig, ze silnik jest prawidlowo podtaczony i wolny od wad.
Sprawdz uzwojenia silnika pod katem rezystancji i
roOwnowagi.

Zmierzona rezystancja stojana jest zbyt duza. Upewnij sig,
ze silnik jest prawidtowo podtaczony i wolny od wad.
Sprawdz, czy moc odpowiada mocy znamionowej
podiaczonego napedu.

Zmierzona indukcyjnos¢ silnika jest zbyt niska. Upewnij
sig, ze silnik jest prawidlowo podlaczony i wolny od wad.

Zmierzona indukcyjnos¢ silnika jest zbyt niska. Upewnij
sig, ze silnik jest prawidlowo podlaczony i wolny od wad.
Sprawdz, czy moc odpowiada mocy znamionowej
podiaczonego napedu.

Zmierzone parametry silnika nie sg zbiezne. Upewnij sig,
ze silnik jest prawidtowo podtaczony i wolny od wad.
Sprawdz, czy moc odpowiada mocy znamionowej
podiaczonego napedu.

50

Btad komunikacji Modbus

Poprawny telegram Modbus nie zostat odebrany w czasie
okreslonym przez P5-06

Sprawdz, czy sie¢ migdzy uktadem nadrzednym
(Masterem) i sterownikiem PLC dziata

Sprawdz przewody potaczeniowe

Zwigksz wartos¢ P5-06 do odpowiedniego poziomu

51

Wytaczenie komunikacji CAN
Open

Poprawny telegram CAN Open nie zostat odebrany w
czasie okreslonym przez P5-06

Sprawdz, czy sie¢ migdzy uktadem nadrzednym
(Masterem) i sterownikiem PLC dziata

Sprawdz przewody potaczeniowe

Zwieksz warto$¢ P5-06 do odpowiedniego poziomu

un
n

e
]
Ly

52

Btad dodatkowego modutu
komunikacyjnego

Komunikacja wewnetrzna z dodatkowym modutem zostata
przerwana. Sprawdz czy modut jest prawidtowo
zamontowany.

Sc-t0

L

53

Wylaczenie komunikacji karty
10

Komunikacja wewnetrzna z dodatkowym modutem zostata
przerwana. Sprawdz czy modut jest prawidtowo
zamontowany.
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